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URZADZEYIA DO AUTOMATYCZNYCH BADAN
TELEGRAFICZNYCY BACZY WIEDZCENTRALOWYCH {TAP-1])-
ORAZ TELEGRAFICZNYCI LACZY ABONENCKICH (TAP-A)’

1. UWAGT WPROWADZAJACE

Zadaniem calkowidie zautomatyzowauych badait (pomiaréw)

:h Je wyl rwanié

v automatycznych sieciach telegra i

)
st wykry
-

ujemnych znaw1sk zanim ich wplyw nda Jakosc polgczed sta-

nie sie¢ odczuwalny dla abonentéw. Zadanie mozliwie weres~

nego wykrycia tych ujemmyech zjawisk speiniajag w centra-
laeh automatycznych tzw, badenia i powiary nadzorcze {inge
czej profilaktyczne, zapobiegawcze) przeprowadzane moZli-
vie czgstc. ’ '

Zazwyczaj takie badania i’ pomxary obejmujg setki i ty-
sigce Jednakonych podzespoldw, ktoére powinny by¢ w stalej
gotowoéei do pracy. Badania i pomiary dotyczg rowniei lg-
czy telegraficznych abonenckich i migdzymiastowych (m1g-
dzycentralowych) , Stale nadzorcze, profilaktyczne badad
nia oraz pomisry nie zautomatyzowane s3 bapdzo czasochlon-
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ne, W miare wige rozwoju gieci staja sig¢ coraz bardzie}
uciqzliwe kosztowneo

Przedmioten rozwalanej automatyzacjii hadan i pomiarow
85 lqcza telegraficzne abonenckie i migdzycentraloweo 0=
kreslenxe Noalkowita sutomatyzacja’ 0ZNacza, ie tylko -
programowaiie (ustawxenle programi) badaf bgdzie stano-
wié czynnodé personelu technicznegbd, A wige- najbardzief
mode istotnymi cechami “automatyzacji® badad (pomiardw)
jest ssmoczynne dolgczanie sig do.kdléjnych.badanyeh pbd
respoléw, samoczynue wykonywanie badad i samoczynny Zam
pisz (sygnalxzac;a) wynxkéw - wszystko.zgodnie z ustawio-

nym programeﬁo {

Parametren, ktéry moze okreflié jakoS¢ lacza telegra—

Picznego mi@dzycentralowego, jest stopiefi znieksztalcefi
sygnaléw wprowadzany przez tacze.

W celu oceny jako#ei lqcza abnnenckiego zakoiczonego
dalekopisem .83 wymagane dwa parametrys: 1) stopien znie=
ksztalcen sygnaléw wytwarzanych przez’ daiekopis oYRzZ
2) stopied znieksztalcen (marza), przy ktorym dalekopis
jeszcze poprawnie odbiera sygnaiyo :

Te parametry zazwyezaj przyamu;e sie jako wystarcza—
jace kryterium jakobei lqcza w ukladach automatyeznych,
radzerezych badah i pomlaréwo

- Jeat zrozumlale, e zajmujae dla pomiaréw i badan 1g-

cze sbonenckie czy migdzycentralowe = rownoczeénie S praw-

dza sig pewne uklady (rowniez sygnaly) » ktére majs zade-
nie wylgeznie komﬂtacmnew Jezeli te nklady komutacy;ne
nie spelniaja swych zadan, wowczas urzqdzenle badanio=
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we réwnieZ powinno to odpowzednlo zanotowac (zasygnal:zoa
waéj. W’tych przypadkaeh najczebciej pomiar znzeksztale
ceit nie jest wykonyuany.

2, ROZWOJ AUTOMATYCZNYCH BADAN
W SIECIACH TELEGRAFICZNYGH

Kilkanaéclg lat temn zaczeto Wprowadzac (okolo 1955 )
urzqdzenia do calkowicie automatyc~nych badaﬁ (pomiaréw}
w automatycznych s1eeiaeh telqgraf1cznycho Te urzqdzenxa
badaniowe byly - 83 przeznaczone dla automatycznych sie-
cl telegrafxcznych systemu stosujgcego komutae;g chzyg
system ten jest powszechnie stosowany w. EurOpieo St

Publikacge opisuaqce te urzgdzenia nie byly liczne,
dntyczyly glbwnie systemu central z sterowaniem bezpo=
,érednim TW39 (oraz systembw pochodnych) przeznaczonyeh
w zasadzie do praey z szybkoScig pr- ekézywania infoma-
eji 50 bodow za pomocy migdzynarodowego alfabetu nr 2,

Pierwsi E.Rosberg i IL.Korta (1959 r.) podaja w swo-
jej publikacji opis calkowicie aptoﬁatycinggo urzadzenia
dla systemu TW39 [ ] kk!adajqcego gi¢ z niezaleinych w
zasadzie od siebie ukladéw badaniowych dla wybierakéw
- wstgpnyeh, wyb;erakow grupowyeh, wybierakﬁw linzowych,
lqczy mig¢dzycentralowych i lqczy abonenckich. Protoknl
pomiarowy sporzgdzany jest automatycznie na dalekopisiea

Urzgdzenie opisane przez & ?osberga i H, Kortg sliu=
%y zardéwno do badania organdw komutacy juych centrali, jak
i do badanis ( pomiaréw) stopnia znieksztalceh laczy abo-
nenckich i migedzycentralowych.



&

Byspnek 1*% przedstawia uproszczony schemaf blokowy
urzgdzenia do automatyczn&ch badait i pomiardéw w centra-
lach systemu TW39, R ' ‘

Trzeba jediuak zwrdeié uwage, Ze pomiary nadzorcze or-
ganbw komutacyjnych wykonywane zazwyczaj automatycznie
dla poszczegdlnych stopni komutacyjnyeh central automa-
tycznych wehodza do zakresu zainteresowall niniejszego o-
pracowania o tyle tylke, o ile zajmujac lacze abonenckie
fub migdiycentralowe do badai sprawdzamy réwnoczeénié _
"weascie" utworzone za pomocg Wybierakdw lub translacji.
] publikacaach radzieckich [ ,?] znajdujemy informae
¢je dotyczace aparatury do automatycznej regulacji oraz
wetepnej kontroli laczy migdzycentralowych w sieci tele-
‘graficznej z automatyczng komutacjg. :

PodkreSlono czeste wystepowanie znieksztalcefi jedno~
stronnych sygnaldw telegraf1cznych rz¢ du 3 do 10%, €0 po-
woduje, Ze ‘szeregowe Iqczenie 3 ~ 4 odeinkow telegrafii '
wielokrotnej daje lacza mako stabilne.

Wyn1ka stad, Ze réynoczednie z automatycznq kontrolq
stanu lgczy konieczne jest usuwanie znieksztalceii jeduno=
‘strohnych, a wiec celowe byloby wprowadgié do urzagdzen
éutomatycznych badan lgczy telegraficznyeh réunieZ pod=-
‘zespoly do automatycznej regulacji.

Wymagaﬁia_i‘Warunki,techniczue-dla urzadzei do auto-
matycznych badah i regulacjl laczy migdzymiastowyeh wy-
korzystujacych kahaly wielokrotnej telegrafii =3 szcze~
gdlowe oméwiono w publikacjach radzieckich [2, ];

x)ﬁszystkie rysunki sa zamieszczone na koficu artykulho
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W zeszyecie informacyjnym nr 97 [3] Instytutu Poczty 1
Telekomunikaeji NRD z roku 1961 podany jest opis urzgdze-
nia do automatycznégo pomiaru stopnia znieksztalcell lg-
cza abonenta teleksowego, Urzgdzenie to zostaje automa-
tycznie dolaczone do lgcza sbonenta korespondujqcego; no~
tuje jego znamie braz mierzy znieksztaicenia nadawane j
korespondenciis- przekroczenie dopuszczalnego stopnia znie-
ksztalcen jest sygnalizowane.

W zeszycie informacyjnym nr 148 [6] Instytutu Poeczty
i Telekomunikacji NRD z 1967 r. podany jest opis immego
,automatycznego urzquen1a do pomiaru stopnia znieksztal-
: cen laczy telegraficznych oznaczonego symbolem AVM = TWVI,
przy czym urzqdzenla pracu jg wedlug nastgpujqce; zasady‘

- poprzez wszystkie lqcza przeznaczone do automatycznych
badad w qgntralx_gutomatycznea, tworzone sg w ustalo- ‘
nej kolejnosci spécjalne poigczenia do nadajnikow sy=-
gnalow pomlarowych we wspolpracujqcych centralach auto-

matycznych,

- sygnaly otrzymane z nadajnikdw wspélpracuaqcych cen=-
tral ‘badane sq za pomocy odpowiednich przyrzqdow po~
miarowych; przy wyniku dodatnim polaczenie pomiarowe
zostaje rozlqczone, nyn1k1 ujemne sg sygnalizowane,
pomiar typu progowego dotyczy oczywiscie stopnia znle-
ksztalcen.

W latach 1966-1967 [ 8] Zaklad Telekomutacji Politech~
n1k1 Gdafiskie] prazy wspélpracy Departamentu Stuzby Tele-
komunikacyjnej Ministerstwa Egcznodei i Gléwnego Uragdu
Telekomunikacai Miedzymiastowej opracowal model uzytko-
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wy urzgdzenia do automatycznych badah (pomiardw) laezy
telegraficznych abonenckich (TAPni)o d )

Model ten, zainstalowany w autohatycznej cenirall te-
legraficznej GUTM w Waré;awie, o pojemnofci 1600 taczy
abonenckieh pog?uﬁylido zebrania doSwiadczed eksgloatﬁw
cyjuych do projektowania i budow& dalézych urzqdzqﬁ tego
typue ' o
\ W urzadzeniu TAP-1 sprawdzona zostala koncepc;a zasto=
sowania elektronicznych, tranzystorowych ukladdw do gene-
raeji sygnalow pomiarowych9 do ukladdéw pomiarowych stop-—
nis zn1eksztalcen eraz do tworzenia tekstéw okreflajacyeh
wyniki pomiardw. . :

Sprawdzona zostala rowniez koncepcja wykorzystania w
ukiadach dotgczajacych i prébnych wybierakow krzyﬁowych
i przekafnildw élektromagnetycznyeh; '

Réwnoczesnle z opracowywaniem w poézczeg61nych kra-
jach urzqdzen do zautomatyzowanych pomiarow % automatycz-
nych sieciach telegraficznych zaaw1a3@ sig tendenc;e do
normal izacji mi¢dzynarodowej tych urzqdzeno

W ramach prae CCIIT w okresie 1964—1968 znajdujemy za-
gadnienie 11/K = 22/IX poto “Antomatyczne badania nadzor-
cze taczy telegraflcznych"

- Prace Grupy Mieszanea MAT ktore; pouierzono studia
tego zagadnienia, ograniczajg sie "do automatycznych ba=

dai taczy migdzxcentralogxch (migdzymlastowych)g uzgod=

o I

- x’EéSéis automatiques de maxntenance sur les circuits
télégraphiques, 1964-1968, poprawione w Mar del Plata,
zagadnienie wspdlne IX i X Komisji Stud:ow, przeznaczone
dla Grupy Mieszane] MAT. .

0
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nienia nie objely badah laczy abonenckieh zakodezonych
thbkoPisamie |

W okresie 1964~1968 Grupa Mieszana MAT wzigla pod u-
wage przede wszysthm propozycje NRF, na podstawie kté- -
ryeh .opracowane zostalo zalecenie R;79 pt. "Automatycz-
i6 badania jakodeci transmisyjnej lgczy teleprafieznych
migdzy centrami komutacji". Zalecenie R.79 przyjete zo-
stalo na Zebraniu Pleparnﬁm w Mar del Plata w roku 1968
i opublikowane w tomie VII Ksiggi Bialej CCITT [ﬂ] o
+ Zalecenie R.79 przewidnje.ocengfjakoégi-transmisyj—
nej-oddzielnies obu tordw lacza telegraficznego, co wyma-
ga wspoipracy urzadzed badaniowych zlokalizowanych w obu
centralach automatycznych na koficach badanego laczae

Jedne z tych urzadzeh bedace.w tzw. "stanie akbywnym"
ini¢juje badania, drugie bedace w tzw, "stanie paéywnyﬁﬂ
wspolpracuje. _— " " : -
Zalecenie R,79 przewiduje stosowanie znormalizowane-

go tekstu pomiarowego wg zalecenia R.51 - tzw. tekstu

Q98 nadawanego z okresSlonym stopniem znieksztaleed {tzw,

przedznleksztalcan)

Zalecenie R.79 ﬁrzewidu;e doSé skomplikowany system
sygnalizacji miedzy urzadzeniami badaniowymi w stanie
aktywnym i w stanie pasywnyme

Z podstawowych wyZej podanych zaloZehd systemu badan
laczy migdzycentralowych wg zalecenia R.79 wynika, ze
aparatura potrzebné do badaf bedzie do5¢ skomplikowanae

Zagadnienie 11/X = 22/IX dotyczace "Automatycznych
badah nadzorczych lgézy telegraficznych" pozostawiono w
ramach CCITT do dalszych studidw na okrés 1968~1972, przy

czym przewiduje sieg




.. ewentualne poprawki do zalecenia Ro79, ktére wynikng

z zebranych dodwiadczed eksploatacyjnych,

u'fozpatrZenie systembéw bazujgcych na badaniu iqcza,twéu
yrzge Ypetie" = toréw "tam" i "powrotnego,

= zasto;owanié do badania sygnaiéw symetry;znych 131 1lub
2324 . o

Naleﬁy zwrbcié uwage, ze Administracje Brytyjska i
Holenderska w swoich dokumentach kierowanych de CCITT
podaly wyniki przeprowadzonych przez siebie badah-syste-
méw prostszych, opartych na badaniu tordw lacza polaczo-
nych w pgtle oraz na wykorzystaniu sygnalow symetryecz-
nych. ' '

Interesujgce wyniki badan podaje Administracja Bry=
tyjska, pordwnujac wyniki uzyskane w- roznych warunkach
pomiarowych, Wyniki te podano W tablicy 1, a analizg
iloéciowsg dotyczacy wynikéw nieuchwyconych przy pomia-
yze sygnalami symetrycznymi w petle w tablicy 2, -

Na naradzie Ekspertdw do zagadniefi telegrafii krajéw
- czlonkéw OWE w 1967 roku wysunigto propozycje opraco-
wania wymagafi© techniczno-eksploatacy jnych systemu auto=
matycznych badafi telegraficznych aczy mledzycentralo-
wyeh i abonenckich (temat OWL 11 42 68)o -

‘Propozycja ta zostala zaakceptowana’w ramach OWL,przy
czym ingtytutem wiodacym zostal wybrany Instytut -Laczno-~
#ci PRLo o )

¥ 1970 roku Instytut tLacznosci PRL opracowal i prze-
" kazal instytutonm wspdipracujgcym pierwszg redakeje "Pod~-
stavowych wymagan systemu automatycznych badai telegra=
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ficznych laczy m1gdzyeentralowych i abonenckich“ [13]

W opracowaniu powyzszym uwzglgdniono materiaiy nade-
slane przez wspélpracu;qce Instytuty LacznoSci Bulgar:ig
Czechoslowacai, NRD, Rumunii, Wegier, Zwiazku Radziec-
chiagoe ' : !

Podstawowg teza opracowal OWL jest dazenie do normamr
lizaeji zardwno urzadzeii do badania lgeczy migdzycentra-
loyych§ jak i laczy abounenckich, przy czym jest bardze
pozadane wprowadzenie mozliwie duZej liczby zunifikewa-
nych rozwigzai komstrukeyjmyech, ktére moZna byloby uykné
rzystaé w obu. rodza;ach urzqdzen,

3. PODSTAWOWE ZALGZENIA I UKEADY
! URZADZEN TAP-M i TAP-A

Urzadzenia do sutomatycznych badaf telegraficznyeh 1g-
czy migdzycentralowych (TAP=M) oraz telegraficznyech 13-
czy abonenckich (TAP~A) stanowis polski dorobek naukowo-
~techniczny. '

W opracowaniu tych urzadzei udzial wzieli pracownicy
Instytutu Lacznofci (0Oddzial Gdafsk), Departamentu S Yuz-
by Telekomanikacyjnej Ministerstwa YacinoSeli, Politecﬁw
niki Gdaﬂskiej§ Gléwnego Urzedu Telékomunikaeji Migdzy;
'miagtowej w Warszawie oraz Okr¢gowego Urzedu Telekomuni-
kacji Migdzymiastowej w Gdabsku, S

Urzgdzenia te w swej obecnej wersji konstruowane sg
przy wykorzystaniu wylgcznie elementdw i podzespoldw pro-
dukeji krajowej. Niektére elekironiczne uklady pomiarowe
budowane sg na podstawie patentdw pracowniczych [9.1Q];
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.Urzqdzenia badaniowe TAP-M i TAP=A 83 do wykerzysta-
nia w polskiej automatycznej sieci telegraficinej w te=
leksowej i telegramowej Resortu Iacznodci,

3.1, Podstawowe zalozenia i uklad blokowy
urzgdzenia badaniowege TAP=M

Podstawowym zadaniem urzgdzenia badaniowego TAP-M s3
nadzoﬁcze; automatyczne hadaniartelegraficﬁnych‘lqczy
mig¢dzycentralowych, zardwno teleksowych jak i telegrame-
wych, dolgczonych do central automatycznych typu TW55 4
przéinaczonych do pracy migdzynarodowym kodem nr 2%
szybkoScig modulasji 50 bodéw [12, 14}.‘ -

Przedmiotem automatycznych badail sg miedzycentralowe
(migdzymiastowe) telegraficzne lzcza dwutorowe ( dwukana-

towe) 1qczqca‘dﬁia centrale automat&czng,ﬁxazdy tor 13- .
.cza fiote skiadaé sig z jednego lub dwéph kanaléw telegra-
fii wielokrotnej, pblqcionyeh SZeregowo, . ;

Urzadzenia TAP-M do automatyczuych badad Iaczy miedzy-
centralowych (miedzynarodowyech) beda umieszezone w cen~
tralach ﬁntomatycznych na obu koficach badanych laczy.
Jedno z tych urzadzehd znajdujace sig w tzw., "stanie ak-
tywnym" podejmuje inicjatywe badaf; natomiast urzadzenie.
badaniéwé po przeciwnej sironie lacza znajduje sig w tzw,
fgtanie pasywnym" i wspélqczestniczy w badaniach,

Zadaniem profilaktycznyeh badafi automatycznych jest
uzyskanie oceny czy badane Igcze moZe byé uwaZane za
“gprawne", czy tei za niepélnosprawne -W"wqtbliwa“ z
§unktu widzenia przydatnoSci eksploatacyjunej. Zapis oce-
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ny uzupeiniany jest dqdatkowyml jnformacjami dotyczacyri
wyniku badaf, jak np. zajetos ¢ lacza, niedostepnoéé 1a-
cza, za duzy stopied znieksztalcel ewentualnie inne.
Lacza hadane sg kolejno W sposéb ciagly wedlug usta-
lonych programow¢ Liczha programow i ich zaWartosc sy do-
StOSOWano do potrzéb ekSploatacygnych. PrzeW1dyWane 59 '
programy jednorazowe iub programy powtarzajace sig do &
razy dla poszczegolnych wxqzek (grup) Igczy lub dla po~-
jedynczych laczye B |
Badania transmlsyane torby lagcza telegraficznego mig~
dzycentralowego polegaaq na pomiarze stopnia znieksztal~
cenia arytmicznego calkoW1tego, przeprOWadzonym niezaleZ~
1ie dia kazdego 2 tordw przy uzyciu tekstu badaniowego
FSRE (Zﬁteceule CCITT—R51).
LGhSu badaniowy "Q9S“ mé ﬁastgpujqcy uklads

'{iitery -8 - powrét wozka ~ zmxana wiersza - @ - ¢y~
fry - odstep - 9»

j;dlugosc elementu "stop" kazdego znaku bedzie wynosit
‘co najmnie j 1,% odst@pu Jednostkowego sygnaléw.

- Tekst normalnle pow1n1an byt przesylany z znieksztal-

ceniem zerowyme ‘
Przewidziane jest zglaszanie sig urzgdzenia badanio-
wego laczy miedzycentralnwych za pomocy kodu jdentyfika-

cji o nastepujacym ukladzies

liter&‘- powrét wézka - zmlana wiersza ~ jedna 1ub
‘dwie litery stanowzqce kod jdentyfikacii okreslajacy

kraj - odsig¢p - MAT - cyfry = 10¢
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Powyiszy kod identyfikacji przewidziany jest dla nu=
meru wywolawczego (wéjécia) de pomiaréw z poziomem decy;
zji 10%. o ’

Wynik badania (ocena lgeza) zostaje zapisany za pombm‘
¢g dalekopisu lgcznie z umownym nuwerem iycza. Zapig mo-
Ze by¢ wykonany za pomecg druku lub perforacji. . Zapis do~
tyczy~zasadnicio wynikéw negatywnych. Zapis za pomoca
perforacji moze by¢ wykorzystany do dalszego przetwarza-
nia danych, W czasie badania poséczegélnych iaczy prze-
widziane jest wyéw1etlenie ich koleanych umownych nume=
rov, ' ' ' ’

~ Schemat blokowy dwéch wspdlpracujacych urzadzed TAP=M,
unieszezonych w dwdch centralach automatycznyech, tele-
graficznych A i B pokazany jest na rySe 2,

Kazdé 2 tyech dwéch urzqdzeﬁ_TﬁP:M dolaczone jest deo
wigzek Ylacazy migdijc;ntralowych’£¥*~3 oraz do wigzek g~
¢zy B =4, W pierwszym przypadku-inicjuje eykl badai i
steruji tym-cyklem urzadzenie TA?;M ﬁmi;séczone W cel-
trali A, w drugim przypadku inicjatorem badal jest urza-
dzenie-TAP~M w centrali B, ktoére rowniez steruje tym cy=
klemo ) '

¥ sklad kaZdego urzadzenia TAP=-M wchod21 szereg Zespo=

iéw, a mianowicie:

1. Uklad dol@czajqcyx{g ktérego_zadanigm jest dolgezanie
kole jnych badanych laczy migdzycentralowych do urzge’

x)ORrééléﬁle'“uklad przqucia;ch" dokladniej oddalby
seng elektryczny i funkeje ukladu, ze wzgledu jednak na
kilka poprzednich publikacji nie wprowadza sig zmiany.
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dzenia TAP-M (bedacego w stanie aktywnym) zgodnie z

~ustalonym (jednyﬁ z mo%liwyeh) programem, Uklad dola-

czajacy sklada si¢ z wybieraka krzyZowego WK 610 o=
Yaz z ukladéw przekaZnikowych sterujaeych pracg wybie-
raka; a wiec realizujacych okre$lony programJ Maksy-
malna liczba laczy miedzycentralowych {kierunku wy-
chodzacego) , ktore mogq‘hyé kolejno dolgeczane do u=

~ rzadzenia TAP-M w stanie aktywnym, wynosi %00,

2.

3.

4o

Uklad pﬁébﬁi"siuiy do stwierdzenia stanu balanego 1a~

¢za miedzyééntralowego oraz przekazania odpowiedniej
décyzji: lacze wolne, lacze zajete, lacze uszkodzons,
Uktad probay ;est ukladem przekaznikowyma

-

Uklady tekstowa, ktorych zadanlem jest wytwarzanie
tekstow niezbédnych dla- pracy urzgdzei TAP-_M9 sg to?

teksty badaniowe z nastawionym stopniem’ znieksztal~"
cefi {QUS) o teksty zapisu dla poszezegéluych laczy i .
wynikéw- 5adafi (00,701,702, 03, 0%, 05, 06) o bekst

(znamig) zg}oszenia si¢ urzadzenia TAPuM w staﬁle

......

wysylane przez TAPmM w- stanie ‘pasywnym do TAPaM w8ta=
nie aktywnym, :° -~ ' A e PR

Do ukladéw tekstowych 2aliczyé mozna nadajnik sy-
gnal ow ukl'ﬁu dziesietnego de wybierania wspdlpraci-
Jacégs urzgdzenia TAP<M" (W stanie pasywnym) o

Uklady tekstowe’ sa ukladamx elektron1cznym1e

Uklad mlernika_progowago - sygnallzatora jest to blok
océny progowej stqpn1a znieksztalcen abytmicznyehycalw
kowityeh odbi?ranych sygnatdw (kod nr 2 i szybkesé mo-
dulacji 50 bodéw) . . B -

ot
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Jest moZnoS¢é nastawienia progu oceny stopnia znie-
ksztalcen arytmicznych, calkowitych w granicach od 0
do 46% zardwno na przyspieszenie, jak i na opéénienie.

Uktad miernika ~ sygnalizatora jest ukladem elek-

tronicznym.

50 Uklad propramowania, ktdérego zadaniem jest ustawienie
Za pomocy pola przyciskdw na tablicy manipulacyjinej

jednego z moZzliwych programdw badadj program ten na=-

stgpnie po sygnale startowyﬁ jest aﬁtomatycinie Wyko-
nywany jednokrotniﬁ, dwukrotqie, trzykrotnie 1lub czte-
rokrotnie, Przewidziane s3 nastgpujyce podstawowe ro-

dzaje programdw:

a -~ dla wszystkich tgezy mi%dzycentralquch Wprowa-
dzonyeh do urzadzenia TAP-M w stanie aktywnym,

b - dla wszystkich 1qcéy téleksowych'lﬁb telegramo-
wyeh, krajowych iub zagranicznyeh,

¢ - dla poszéiegélnych wigzek krajowych lub zagra-

nicznych,

d - dla pojedynczych 1aczy migdzycentralowych, kraw
jowych lub zagranicznych.

8. Ukkad stérujgcx - rozumiemy tutaj jako zespdélt powia-
zaﬁ'Bbukiérunkéwych migdzy poszezegolnymi ukladami
1 do 5, majqby na celu przekazywanie informacji 1
decyzji koordynujacych kolejnos¢ i zakres pracy po-
szczegdlnych ukiadéw. Zespolem szczegdlnym ukladu
sterujacego jest odbiornik kontrolny sygnalﬁw,’ktér
rego zadaniem j;st analiza odebranego sygnalu i wy-

danie odpowiedniej decyzji,
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Te Daigggpis_ggguszowx‘do zapisu wynikéw badafi. W zasa~
dzie zapiséw yjﬁik&w pozytyuwnych nie przewiduje sig§
chociaz odpowiednia mozliwe5¢ techniczna istnieje.
Szcezegdlowszy opis poszczegdlnych ukiad6w=$tanowi

treéé dalszych rozdzialdw niniejszej pracy.

3. 2. Podstawowe zaloZenia i uklad blokowy
urzqdzenla badaniowego TAP-A

Zadaniem aﬁtomatycznego urzqdienia badaniowego jest

“pcena przydatnoéci eksploatacyjnej iaczy abonentéw te~

leksowych i lgczy do placbwek pt. Igcza te, zwane w ni-
niejszej pracy “lqczami abonenckimi', sg w rzeczywisto-
gci zestaWQmilaparatéw dalekopisowyéh, wiaSciwych laczy

‘oraz translacji abonenckiej w automatyczine] centrali,

Urzadzenie badaniowe dolqczane jest do chza abonen-
wutor nwe1\ translacji abo-

f

l-n.

iego po 8
nenckiej,

Aparaty dalekopisowe bedace przedmiotem badah s3 Wy~
posaZone W normalnie stosowane urzgdzenia pomocnicze, ‘
jak nadajniki znamionowe, wzywaki i inne.

Dla automatycznego Spraudzenla czy’ ‘marza (telemarza)

apiratu telegraflcznego nie jest mniejsza od okreélonéj

wymagane j wartoSci wyslany zostaje do badanego lacza a-
bonenckiego tekst, kidry siuiy féwnoczeénie do urucho-

nmienia nada3n1ka znamionowego w badanym aparacle°

litery = powrdt wbzka - zm1ana wiersza - 11tery -

- pomiar - cyfry - &4 -1 - = - kto tam.
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Tekst ten bgdz1e nadawany trzykrotnie do kazdego 13-
cza badaﬂegos a m1anowicies

- pxerWSzy raz9 bez znleksztalceﬁ
= drugi raz, ze znleksztalcen1em “na opoznlenle"

- brzec1 raz; z#e znleksztalcenlem’"na przyspxeszenle"

- e - o

Kazdorazowo tekst ten winien uruchomlc nada3n1k zna-

_ nionewy abonenta badanego, co bedzie dowodem prawidlowe-

go odbioru tekstu (przynajmniej dla sygnaléw Yeyfry" i
"kto tam") w przeciwnym przypadku wynik badania zostanie
ﬁznanﬁ i”zare jestrowany jake negatywny —_lqcie "watpliwe",

Przekazanie tekstu nie znieksztalconego ma na celu
poinformewanie aboneﬁta, ze aparat zostal chwilowo zajg-
ty dla przeprowadzenia automatycznego badaﬁia;

Warto5¢ stopnia zniekszialced tesktu badaniowego moze
by¢ mastawiona przez obsluge w zaleznodei od lqczy-objg;
tyeh programem badaf.

Dla automatycznego spfawdzenia czy stopien znieksztale
cefi “arytmicznych, calkowitych sygnaldw nadawanych przez
aparaf abonenta nie przekracza wartosci dopugzczalnej wy-
kerzystuje sig sekwencje sygnaléﬁrnadajnika znamionowego.

Nadajnik znamionowy, znormalizowany nadaje serig 20

sygnalow, a mianowicies

pierwszy sygnal "litery" 1ub_"cyfry“,

drugi sygnal "powr6t wozka®,

trzeci sygnal "zmiana viersza", )

czwarty do dziewietnastege sygnaly okreélajace numer
ewentualnie inne dane abonenta,

dwudziesty sygnal "litery".
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Maksymalny stopief znieksztalceﬁ odpowiadajacy pozio-
mowi decyzji moze byé ustalony i nastawiony dowolnie w '
poszczegolnych programach badg_n° Jednorazowe przekrocze-
nie poziomm decyzji bgdzie zapisywane jake wynik nega¥
tyuny badania (lacze watpliwe), :

- Przykladowy uklad blokowy urzgdzenia do calkowicie
zautomatyzowanych badafi i pomiaréw laczy telegraficz-
nych abonenckich zakoficzonych dalekopisami pokazany jest

;

Urzgdzenie dostosowane jest do wspéipracy z centrala~-

" mi automatycznymi telegraflcznymx o sterowaniu bezpo-

érednim.
-Opracowane urzadzenie sklada sie z nastepujacych pod-
zespoldw (rys. 3):

1) blok steru;qcy (program, synchron1zac3a, sygnaliza-

cja nadzorcza) .
2) blok dolqczajqcy tgcza badane,
3) blek prébmy (zajecie Iacza badanego),

4) blok wytwarzajacy tekst (wyzwalajacy nadajnik znamip;
" nowy lacza badanego),

!

5) blok wprowadzajacy okreSlone znieksztalcenie w tek-
" Sede, '

6) miernik sygnalizujaey przekroczenie stopnia znie—
" ksztalced odbieranych sygnaléw,
7) uklad zapisuaqcy negatywne wyn1k1 badafi {dalekopis),

r

Podstawowym zadan1um blokn steruaqcego 1 jest wlzecza-
nie i wylaczanie (réwnieZ uruchamianie) pozostalych ble~

I3
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kéw {2~7) . Przewiduje sie dla bloku 1 uklad zloZony 2
przekaZnikéw elektromagnetycznych, umozliwiajgey w spo-
s6b prosty przelaczanie wejsé (wyjsé) w ukladach stero-
wanych.- o i

W 2 bloku dolaczajacym zastosowane sg wybieraki krzy-
Zowe produkcji ZWUT (typu WK6Q - 10x20x6), umozliwiajace
w odpowviednim ukladzie pracy obsiuge gruﬁy 400 Ygczy a-
bonenckich (tory a, b, ¢) za pomocg: jednego wybieraka.

Blok prébny 3 stanowi/pewng modyfikacje obwoddw pféb—
nych wybieraka liniowego centrali automatycznej.

Blok wytwarzajacy tekst badaniowy & i uklad zapisujg-
cy wyniki (negatywne) badah 7 sg zbudowane m.in. z died
. péiprzewodnikowych, tranzystordw i elementow magﬁetycz-
nych z pph {przerzutniki, uklady logiczne, rejestry prze-
suwu,.matryce).” L ’ S

 Jake uklad/wprowadzajagey okreflone znieksztalceunie 5

i uklad sygnalizujacy przekroczenie stopnia éniekéztal-
cehi 6 wykorzystaé moina przyrzady pomiarowe specjalnie

produkowane dla tych zadaf,

I, UKEADY POMIAROWE, KONTROLNE I TEESTOWE

4o1, Rodzaj kontrolowanych parametrow

i sposéb ich pomiaru

Najdogodniej jest okreilaé jakosé lacza telegraficz-
negoe, mierzgc znieksztalceénia wprowadzane przez to 13-
cze, W odniesieniu do lgczy migdzycentralowych mo%liwe ‘
sg dwa warianty pomiaru znieksztalceﬁ. Jeden obecnie naj-

czeSciej stosowany w gksploatacji polega na pomiarze znie-
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ksztalced izoehronicznych, natomiast drugi sposéb spro-
wadza si¢ do pomiaru Znieksztalqeﬁ arytmicznych., Przy po-
. miarze zniekszbtalcel wprowadzanych przez lgcze metodq
arytmiczng rdinica szybkoSci moedulacji sygnaldw teksto=
wyeh i szybkdéci podstawy czasu w miernikﬁ'arytmieznym
nie powinna wnosié znaczniejszych dodatkowych uchybdw,
Za zastosowaniem metody arytmicznej pomiaru zniekéztakw
cefi wprowadzanych przez lacze migdzycentralowe przemawia
fakt, Ze s§ prodﬁkowane lub opracowane miérniki znig=
ksztalcef arytmicznych przystosowane do pomiardw progo-
wych. ' ' S
W‘urzqdzenlu do automatyczne]j kontroli iaczy abonen=
ckich sprawdzeniu podlegajg dwa najbardziej reprezenta=
tywne parametry dla sieci abonenckiej. Jednym z unich jest
marza'odblorn1ka dalekopisowego, drugim znieksztalcenie
telegraficzne arytmiczne nadajnika. Oba parametry naleZy

i
]
s
s
0
o

bde

kontroiowaé w‘zestgwieg dalekopis, igcze a
tranélacja aparaﬂowne h _

Kontrola marzy réalizoﬁana jest przez wysltanie do od-
biornika dalekopisowego tekstu “zniekéztalconego“ W Sehw
sie telegraficznym. Réwniei kontrola 1aczy mi¢dzyecentra-
lowych wymaga stosowania sygnalow tekstowych° Dla zbli-
Zenia warunkow pomiaru do warunkéw rzeezywistych zaleca
sie wprowadzenie do sygnaldw tekstowych znieksztalceh
wstepnycho

N1ze3 opisane zostang uklady pomxarowe, ktore zostatly
opracowane w Zakladzie Telegrafii Ipstytutu Lacznodel
0ddzial Gdafske ' ' :

Dla obni%enia kosztéw wytwarzania omawianych urzqdzeﬁ
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badaniowych w obu typach urzadzef w zhaczaym stopniu
zunifikowane zostaly uklady pomiarowe, '

4,2, Progowy miernik znieksztalceh arytmicznych

Pomiar progowy telegraficznych znieksztalced aryt-
micznyech polega na sprawdzeniu czy stopieft zniéksztal—
genia arytmicznqgo na kolicu zestawu abogenckiego'lub sto=
piefl znieksztalcenia wprowadzanego przez lgcze mig&zy-
centralowe nie przekracza pewnej ustalonej wartodeci pro-
gowej. Tego typu pomiar umozliwia zastosowany w urzqdqé-
niach TAP=A i TAP=-M progowy miernik (sygnalizator) znié-
ksztalted arytmicznych, Miernik ten umozliwia nastawie-
nie progu sygnalizacji co 2% w granicach od 0 do 46%.
Dokladnoesé nastawiania wartoéqi progowej jest lepsza od
045%. Kaﬁdorazoué priekroczenié héstawionego progu powo—
duje pojawienis si¢ odpowiedniege kryteriﬁm na ;aciskach
wyjéciowych miernika oraz sygnalizacje optycﬁnq,,

Zaéada pracy miérnika ombw iona zostanie w oparciu o .
schemat blokowy przedstawiony na rys. 4. Sygrnaly mierzo-
nego tekstu telegraficznego w postaci impulsdw + 60V .
doprowadzone zoétaj@ do ukladu wejSciowego 6, Uklad ten
wytwarza krétkie impulsy w momeutach odpowiadajacych X
prze jSciu napigcia wejSciewego przez zero, Impulsy te
odwzorowu ja rzeczywiste momenty znamienne médulacji te=
legraficznej, Pierwézy impuls z ukladu wejSciowego, od=
poviadajacy momentowi znamiénnemu startpwemn, urnuchami a ‘ P
uklad kontrolny 7. Uklad kontrolny otwiera bramke 2, po-

przez ktora impulsy z gerieratora wzorcowego 1 doprowa=
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dzane sg do dzielnikéw czgstotlikoéci 3. _

Zastosowana czestotliwo$é wzorcowa 40 kHz zapewnia.
bardzo maly blad pomiaru zwigzany z przypaakowjm wlacze-
niem bramki 2. Blad ten w skrajnym przypadku moze wWyno-—
BLG3 Lo ‘

e o
Ap-= -2-5:3-9-3- . 100% = 0,125%
.~ 20,10 . .

Dzielniki czestotliwoSci 3 realizujg podzial czgsto-
tliwoéci wzorcowej przez 16 w celu uzyskaia ciagu dwi-
procentewych impulsdw pomiarowych oraz dalszy podzial
przez 50, az do uzyskania przebiegu o czgstotliwoéci
50 Hz. Przebieg ten odtwarza wzorcowe momenty znﬁmi?ano
modulaeji telegraficznej oraz wyznacza tzw. maly cykl

pomiarowy, obajmﬁjqcy pomiar jednego momentu znamignneu

_go modulacji telegraficznej w zakresie i 10 ms. Niepa-
‘ 3 ,

.59“

rzyste pdlokresy > od momentu "start") wy-

za¢ od momentu
Znaczajg ebszar pomiafowy dla moﬁentéu oﬁéﬁniqueﬁ, na=
tomiast parzyste pdélokresy dla moment éw priyspieszonych.

W skilad dzielnilkéw czg¢stotliweSci 3 wchodzi rowmies
rozdziela&z telegraficzny odmiirzajqcy~130=milisekundo~
wy "duzy cykl pomiarowy™, sprowadiajqc uklad kontrolny
do spoczynku peo skoficzeniu pomiaru calego znaku telegra-
ticznege.

Uklad sterujacy pomiarem znieksztalcen "na przyspie-
szeni.FIS pobudzony zostaje w momencie znamiénnym'rzéczy-
wistymTprzyspioszonym§ Koniéc pomiaru wyznaczony zosba=
je przez nmoment znamienny Wzorcowy. W momencie znamien-

nym wzorcowym modulacji telegraficznej odblokowany ze-
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staje uklad pomiaru znieksztalcefi "na opéZnienie" 9, U=
klad ten koficzy prace w momencie rZeczywiétym opﬁénioa
nym, przychedzacym z ukladu wejSciowego. . :

Kryteria z ukladu pomiarowegs momentdéw przyspiesze-
nyeh 8 i epéinionych 9 przez ukiad sumy logicznej 10
sterujg bramks pomiarows 4. e

" Bramka pomiarowa 4 przepuszcza wzorcoﬁe,impulsy po=
miavowe o czestotliwoSci 2,5 kHz do licznika pomiarowe-
g0 56 | )

Za pomoca licznika 5 realizowany jest cyfrowy pomiar
odeinka czasu iawartego miedzy rzeczywistym momentem
znamiennym modulacji telegraficznej a moméntem WZorco=
wym przy pomiarze zniekszﬁalceﬁ'“na przyspieszenie® lub
migdzy momentem wzZorcowym a riecﬁywistym % priypadﬁn po=
miaru zaieksztaleed "na epdéinienie™, ] ,

Do'poszczegélnych'wyjéé Iiczniké przylgczone sg dwa
przelaezniki 24-pozyeyjne 11 i 12, za pomoeg ktérych u~
stawia sie prég znieksztalceh (oddzielnie “na przyspie-
szenie" i oddzieluie "na opéZnienie™), ktéfegb przekro-
czenie“powinno byé sygnalizeﬁaneér-' )

Suwaki przelqcznikéu_polqczone s3 z ukladem pamigei
przekroczenia nastawionege progu 13§ uklad ten steruje
elementami sygnaiizacyjnymi ¥dobrze” 14 i‘ﬂileﬂ_iS.

W przypadku gdy zﬁnierzo_ne‘zniek-sitalcenié nie prze-
kroczylo nastawionych wartoSci, uklad znajduje sie w
stanie spoczynku, sygnalizujge stam "dobrze', Jeieli za-
wartodé licznika przekroczy zaprograﬁOWanq'za pomoca
przeigcznika wartosé, co oznacza, %e mierzone znieksztal-

cenia przewyiszajs nastawiony prdg, wowczas pobudzony ze-
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_stanie element pamieciowy 13, powodujac pojawienie sig

na wyjéciu miernika kryterium nzje", Stan ten sygnali-

zowany jest dodatkowo za pomoca'cﬁérwonej I1ampki.
Kasouanle tego kryterium w celu wykonania nastepnego

poaiaru prognuego moze odbywal sig automatycznze {eo

130 ms) lub re¢cznie za pomoey specjalnego przycisku,

4,3, Uklad wytwarzania tekstu pomiarowego

Ukladrwytﬁarzania tekstéw pomiarowych wraz z ukladem
zapisu przedstawiony jest w postaci schematu blokowo-10-
gicznego na rys. 5. Sklada sig on z czterech zasadni-

ezych podzespolow Opxsanych w dalszyeh rozdziatachs

- podzespolu wytwarzanla momentow charakterystycz~

nych modulaca; telegraflczneJ,
- elektron1cznego nadajnzka dalekopisowego,
- kodora tekstow,

- ukladu zapisu;

4,3,1, Wybtwarzanie momentéw charakterystycznych modul a=

cji telegraficznej

Zadaniem tego ukiladu jest wytworzenle siatki wirtual-
nej wzorcowej 0raz WZOrcowo znleksztalconej. W skiad ped-

zespolu tego wchodzas
- 1ieinik bieréciéniowy o 50 stanach,
- wspbipracujace z licznikiem przelgczniki P+ i P= o=

L4

raz przelgcznik PR,



-

26

iloczyny logiczne It i I2 oraz suma logiczna S1,

- przerzutn1k Pl i Pa,-

[

bramka impulsowa B,
- ukiad kontrolnyo

Uklad kontrolny odbiera z ukladu stqrujqcego urzadze-
nia kryterium "start tekst". W wyniku tego otwiera sig
bramka B i do licznika piefScieniowegoe deplywaja impul-
sy o czgstotliwoSci 2,5 kHz. Licznik pierfcieniowy ma
50 stanéw, wigc na peszezegéliych jege wyjseiach bgdq
pejawialy sig-impulsy o okresie 20 ﬁs. Okres ten odp‘L
wiada szybkeéci modulacji 50 boddw, W momencie "gtarth
stan wyrodizniony Zapisany zostaje w ogniwie 0; Pojawienie
sie impulsdw ne wejéciu licznika powoduje przcsuwanie
sie stanu wyrdznionego do kolejnych ogniw nzdluz Iiczni-
‘ka; Wyjseim licznika 0,1,2,39.00,23 24 polqczone sg Z
przelgszniklem P+, natomiast wyjdcia 0,49 48,oa¢2? 26 z
przelqcznikiem Pz, Okres impulsow doprowadzanych do bram-
ki B wynosi 0.4 ms, zatem pelny obxeg stanu wyrdinionegoe

w liczniku wynosi 20 ms (przebieg 1 rys. 6). Stanowi to
100% odstepu jedneostkowego mpdu}acji telegfﬁficznaj, a
impulsj pojawiajgce éie na ko}ejnych wyjSciach licznika
przesunigte s3 wzgledem siebie 0o 0,4 ms, czyli 0.2% od-
stepu jedndstkoqegoo i

Przeprowadzajac odpowiednie transformacje ciaglw ime
pulsdw uzyskanych z poQZciegélnych wyjéé licznika za po-
moca odpowiednich ukladéw Iogicznych; moZna uzyskaé modu-~
. lacje telegraficzng o podsﬂawowym okres1e 150 ms. Po-.
szczegdlne momenty charakterystyczno modulacji mogs byé
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rozmieszczone cp 20 ms; mogy tez byé przyspieszone lub
opéénione w stosunku do momentu "startowego”,

k.3.1.1, Wytworzenie moment éw charakierystycznych :
pirzyspieszonych modulacji telegraficznej (przebieg 3
rys. 6). Nie znieksztalcone momenty charakterystyezne
modulaéji-telegraticznej wystepuja na wyjéciu ogniwa 0
lieznika pierscieniowego, Jezeli suwak przelgcznika P
ustawiny w pozycje O, to plerwszy impuls na wejfcin $lo-
czyuu logicznege I1 pojawi si¢ po 20 ms.od momentu
' “start" Ustawlcnio przelacznika P~ na przyklad w pozy-
éji 2 ﬁowodujo. Ze na wejbeciu 1loczynu I1 pierwszy im-
puls liczge od momentu ﬁstartf pojawi si¢ po 19,2 ms, a
wigk‘jest przysﬁi;szony;p stoSunku dso momentu wzorcowage
0 0,8 ms, Daje to 4% znieksztalcenie pierwszego momentﬁ
charakterystycznego. Kolejne impulsy na wyjéciu 48 licz-
niks (poz. 2 przelqczh1ka P=) beda pojawialy sie co 20 ms,
zatem odpaw:adaaqee mt momenﬁy charakterystyczne modula=
cji bedy réwniez przyspieszone o 0,8 ms; Jezeli w tym
Czasie doprqwadz1 si¢ do innyeh wegéc iloc;ynp I1 loegicz-
mg "" z przelaecznika PRa i ukladu kontrolnego, to na
wyjSciu X1 pojawi si¢ cigg impulséw odwzorowujacy momen
ty charakterysfyczne modul acj i telegraficznej; przy czym
momenty odpowiadajgce poszczegdlnym elemgptom kodn dale~
kopiéonego i elémentowi "stop" sa przyspieszone w stosun-
ku do momentéw charakterystycznyeh wzorcowych (o 4%);
Wyjécie iloczynu I1 polaczone jest z wejdciem sumy " logicz-
nej S1. Wyjscie S1 polaczone jest z wejéciem rozdzielacza,
ktéry wchodzi w sklad nadajnika talégraficznegoo Moment
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. \
tgtart", oraz impuls “stop" od 130 do 150 ms modelowane
s3 w ukladzie wprowadzenia’ "gtart" i “stop"a

Ustawienie przelqcznika PR w pozycji "=" powoduje, Ze
iloczyn logiczny 'I2 nie przepuszcza impulsowg Dzieje sie
tak dlatego, Ze jéden z argumentdw tego ileczynu (PRG)
jest rowny zero (rys. 6 przebieg 5 PR=}. _ -

_ e .

- 4.3.1.2, Wytwarzanie momentdw charakterystyeznyeh o-
péznlouyeh modulacji telegraficzne] (przebieg %4 rys. 6},
Po ‘przelaczeniu przelqcznlka PR w pozycje ™+ zablokowa-
ny zostaje iloczyn I1, a jedynka logiczna pddana jesf na
jedno z weasé iloczymu 12, -~ ' - ‘ 1

. ¥ ezasie. pzerwszych 10 ms obiegu licznika (t;. gdy
przesylany jest element rozruehouy) I2 jest jeszcze za-
blokowany za pomocy zera logicznegé wytwerzonego w ukla-
dzie wprowadzania "start" i "stop. DOpiere po tym okre-
gie iioczyn 12 jest 98b16kowény i"w ¢zasie kolajnego o=
biegu stanu wyréinionege w liezniku impulsy z wyjét 0 -
~ 24 przez prazelgcznik P+, iloczyn logiezny L2 i sumg 51
doprowadzone zostajg do ngécia taktujacego iozdzielacza
momentéw charskterystyczaych nadajnika telegraficznege,

Na rysunku 5 P+ jest ustawiony w 23 pozycji. Znaczy
%6, e pierwszy moment znamienny opdZniony jest w sto-
sunku do wzorcowege o 19,2 ms, czyli o 46A, Takie samo
znzeksztalcenle (opoznlenle) majg pozostale momenty,
gdyz na 23 wyj$eiu licznika kolejne impulsy pojawiaja

gig co 20 ms.
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4.3.1.3. Wytwarzanie mieszanych zniekszialeed sygna-
‘1u telegraficznego. Przez znieksztalcenia mieszane sy-
' gnalu telegraficznego rozumie sig taki sysmal, w ktdérym
pierwszy moment charakterystyczny jest opdiniony, drugi
prn&spieszony, trzeci dpoéZniony itd. (oznaézenie prze-
lacznik PR "+ "), Jest moiliwa rownieZ kombinacja od-
wrotna “a-3fg jak rdwniez dwie‘ostatnié kombinaec je po~
jawiajace sig na zmiang w kolejnych znakach dalekepiso-
wych {kombinacjach). '

‘Rodzaje znieksztalcenia "+ =" i "= +" wytwarzane s3
za pomoey przerzutnika P1, ktdéry spelnia role automa-
tycznego przeizcznika. Przerzutnik P1 pobudzany jest im-
pulsem uzyskanym z 25 wyjscia ticznikao. Poniewaz stan
. wyjSciowy tego prierzutnika jeét Scisle ustalony {na
- schemacie blokowym ten moment nie.jesﬁ uwidoczniony}Q
zatem na jego wyjdciu uzyskuje sie falg prostokatna) a
monenty przerzutu sa w 10, 30, 50-itd. ms {rys. 6 prauh 8=
gi21i2 )o Wyjéc1a nrzerzutnxka polqczone 53 przez;mﬁem
taeznik PR 2 wejSciami 110czynow i 12@ Na weasclach
iloczynéw pojawiaja si¢ na zmiang logiczne zera i jedyn-
ki, co daje w efekeie takis rozmieszczenie momentdw cha=
rakterystyeznych, jakie przedstawiono na rys. 6 prze=
bieg 5. '

Wszystkie opisane wyZej sposoby wprowadzania znie-
ksztakcenia do sygnaiu telegraficznego realizowane byly
przy zablekowanym prze;zutﬂiku P2 za pomocy przelaczni-
ka PRc; Ostatnia pozycja prialgcznika PRe o&blakowujeP;u
W wyniku tege bedzie on zmienial swéj stan po kasdym
zhaku télegrafiéznymo Spowoduje to zmiane fazy impulsdw
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ny;sciowych azyskiwanych z przerzutnika P1l, W rezultacie
w jeduym znaku dalekopisowym pierwszy momend charakbery=
styczny modulacji bedzie przyspieszony, diugi opdZnieny,
trzeci przyspieszony itde, a w kolejnym zanaku odnfotnie;
opbZniony pierwszy, przyspleszony drugi, e¢pdZniony trzes
¢i itd, (rys. 6 przebieg 5 FR "= +", "+ ity

oot S A R

43020 Elektroniczny'nadajnik dalekopisowy

Elektroniczny nadajnik dalekopisowy sklada sig¢ z na-

stgpuaqcych podzeSpoiows

.

o rozdz1e1acza momentéw charakterystycznych modulacji

telegraflczne;,
- ukladu 1og1czneg$,
- ukladn rejestru,
- brauki tekstu BT',
= bramki zap:su BZ..

Impulsy odnzorowug&ce momenty charakterystyczne me=
dulacji telegraf1cznea, pojawiajace sig¢ na wyaéciu sumy
lagacanea 51, doprowadzone zostajg de we;écla rozdzisla-—
ezao, W wynilu tege na poszczegdlnych jego wyjéclach bem
da pojavialy sie kryteria (logiczna 1), ktére za pomoc3y
ukladu logicznego spowoduja odozytanié informacji gapie
sanej w ukladz1o rejestru i rozwinigcis jej w szeregowy
kod dalekopisowy. Za pomeca rozd21elacza i ukladu Ieglcz=
nogo wprowadza sie - rowniaz do sygnaln dalekopisowego 8=
lement "start" i "stop" Z wyjeia ukladi logicznege sy~

-~ ~ ~ ~
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gnal dalekepisowy kierowany jest do bramek tekstu (BT)
i zapisu (BZ). Bramka teksiu otwierana jest w przypadkug
gdy uklagd koatrolny odblerze z ukiadu sternjacego kry-
terium "start tekst". Bramke zapisu otwiera rozkaz “stari

zagisﬁ.“
 4,3,3, Koder tekstéw

Urzadzenia do aufomatycznegp badania laczy telegra-
‘ ficznych mugiq wytwarzad kilka rodzajow tekétéye'W UX Zg=
dzeniu do automatycznego badania }gczy aboﬁénckich jest
to tek?t "quiar"Q W przypadku badania laczy migdzycen%
tralowyéh’iytworéohe muszg byé tekgty "SQB“{ "MAT" oraz
sygnaly decyzyane odpowiadajace komblnacgom dﬁlekﬁpi50n

Odebranie przez. uklad kontrolny Iryterxum "start-tekst!
powoduje odblokewanie vozdzielacza tekstéw. Imp ulsy tak- -

towe doprowadzone s do wejScia rozdzielacza tekstu z
wyjbcia odpowiadajacego mqmentoui dhaquterystyc;ngmu
"start" z rodeielacza moment Sw charakterystycznych; W
wyniku tego na kéléjnﬁch wy jéciach ro;dzi;lacza bedy po-
Jawialy si¢ impulsy, ktére zostang przekodowane w matry-
ey'tekétu w rdwnolegly kod dalekopisowy, odpowiadajacy
kole jnym znakom aktualnie wytwarzanego tekétuo Kolejny
znak tekstu zapiéywany jest przéz_uklad sumy logiczuej _
52 w rejestrze nadajnika dalekopisowego. Rejestr czyszezow:
ny jest w czasie impulsu "stop".

Koder fekstﬁﬂwykonano 2avpoﬁocq rdzeni o prostokatne j
petli histerezy.
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4.3.4, Uklad zapisu

Korzystajae z tage, 2e nadavanie tekstn pomiavowego %
innych tekstdw nie pbkfywa sig‘w gzagiae, wykarzysﬁana
wi@kgzoéé podzespoiéw wehodzacych w skiad wadajuika téka
ate do realizacii zapisu. ;N

Odebranie z ukladu sterujgcego sygnalu “start zapisﬁ
gowsduje, e do licznika pierScieniowego pizez bramke B
dochodzg impulsy wzorcows 295-kHio Réwnoczeénie odbloko-
wany zostaje iloczyn legiczny I3, natomiast w dalszym
ciggu sg zablokowane iloczyny Iz i T1, Impulsy = ZeroWe=
go ogniwa licznika pierfeieniowego doprowadzone zostaja
4o rozdzielacza momentdéw charakterystycznych przez ilo-
szye I3 4 some 51,

W tym samym czasie uklad kentrolny odbiokewuae rofZ=
dzielacz zapisu, ktéry pebudzany 3est W czasie trwan:a
impulsy "start", Wyjsecia rozdzielacza zapisu podzielome
&4 na dwie grupy. Jedng grupg tworzg wyjScia, za pomocy
ketérych szyfruje sig znaki stale zapisu, takie jak "po-
wrot karetki, “zmiana wiersza’, Neyfry', “odstep" itpo
Druga grupa wyjéc zwigzana jest z ukladén sterujacym i
préboym dla odczytania rodzaju stwierdzonej niesprawno=
5¢1, a trzeeia z ukladem dolaczajacym dla zapisu numeru
zastepezego badanego kgcza. W wymienionych wyZej ukla-
dach impulsy rozdzielacza zapisu zostajg pfzekéztalcone
w ten sposdb, Ze po doprowadzeniu ich na wejscie sumy lo-
 gicznej S2 odwzorowujg rodzaj niesprawnoSci i numer za-
stepezy lacza w rdwnoleglym kedzie dalekepisowym. Do in-
nych wejsé sumy S2 doprowadza sig¢ znaki stale zapigu, In=
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. formacje zapisane v rejestrze zostang przeslane do dale-
képisu zapisujacego wyniki badafi za pomocg ukladu logicz~
nego nadajnika i rozdzielacza.

_ Zapiéanio ostatniego znaku w danym zapisie lub wysla-
nie ostatniego znaku tekstu powoduje wyslanie odpowied-

niego kryterium do ukladu sterujacegoo

4,4, Odbiornik tekstu identyfikacyjnege
’ i sygnaléw decyzyjnych

" Jedno z rozwigzah ukladowych urzadzenia TAP-M stanowi
6dbiornik tekstu identyfikacyjnego-oraz sygééléw decyzy j-
nych.

Tekst identyfikacyjny wysylany przez automat wSpolprgm
cujiacy przy pomiarach automatycznych stanowi nastepujaca
sekwencaa znakow telegraficzuyeh: Litery - powrét wbzka -
- zmiana wiersza - 1 lub 2 litery dkreSiajgce kraj = od=-
step - M =« A =T = cyfry 1 = O, :

Zadaniem odbiornika jest odebranie tego tekstu i od-
réznienie go od wszelkich innych moﬁliwych'tekstﬁw przy=
padkowych,

Kryterium rozréinienia polega na gprawdzeniu czy mi§=
dzy pigtym a dziesiatym znakiem odbieranego tekstu zna j=
da si¢ sygnaly M, A i T, Sygnaly decyzyjne przenoszg in=-
formacje o tym, czy nastapilo czy tez nie przekroczenie
progu znieksztalcei na torze "tam". Kombinacja 20 alfa-
betu nr 2 (literé T} wysylana“ jest w’przypadkﬁ, gdy prze-
kKroczenia nie bylo,’w przeciwnym przypadku wysylana jes#
22 kombinacja alfabetu {litera V). Zasada pracy edbiorni-

e b
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ka zostanie oméwiona na podstawie schematu blokowo=logicz~-
nego, ktéry przedstawia ryse. 7o o

Syignaly edbieranego tekstu telegrafxcznego deprowadzos
ne zostajg do ukladu wejéciowege UW. Pierwszy impuls '
"start" z tego ukladu powoduje zmiang-stanu przerzutnika
kontrolnego PK, Kryterium z wyjééia-przerzutnika PK uru-
chamia uklad-podstawy czasu, z kitdrego zostaje doprawa-
dzony do odbiornika eiag impulséw taktowych w 10, 36,

50 ms¥... itd., liczae od poczatku elementu Vstart®, Im-
pulsy te poprzez wzmacniacz sterujaey WS1 sterujs éoz+
dziﬁlaeiem telegraficznym, na ktdrege wyjSciach pojawia-
i3 si¢ kolejno krétkie impulsy przesunigte wzglgdcm sie-
bie 0°20 ms. W 130 ms impuls % wyjécia rozdzielacza powo-
duje powrdt przerzutm.ka kentrolnego do stanu spoczy'nkon
wegoo Rownoczesnie lmpuls wzmoeniony przez wzmacniacz
sterujacy WS2 doprowadzony zpstaae do wejScia licznika
znakéw telegraticznych,

Po zliczeniu przez lieznik znakdéw pieciu impulsdw zo-
staje przerzucony przerzutnik Pbo Przerzutnik ten otwie-
ra bramke 16 dla impulséw z ukladu wejSciowego. Pojawia—
jgey si¢ na wyjsciu bramki I6 przebieg z ukladu wejScio-
wego probkewany jest krdtkimi impulsami z fozdziela&ia W
30, 50, 70, 90 i 110 ms za pomosy iloczyndw legicznyeh
1 - I5, |

Impulsy pradowe pojawiajace sig keléjno w odbieranym
zhaku powodujg wytworzenie krdétkich impulsdw na wyjéciu

"odpowiednich iloczyndw logicznych i zapisanie standw 1V
w poszczegdlnych komdrkach wejestru magnetycznegpQ. -
Poprzez rdzenie rejestru nawiniete sg 4 uzwojenia wyj-
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gciows dla 3 znakéw wybramkewanych z tekstu identyfika-
¢y jnego oraz dla sygnaldw decyzyjnych T i V.

Uzwojenia te nawinigte s w ten sposdb, -ze podczas odm
ezytu stanu rejestru na danym wyjSeiu uzyskuje sie impulz
sily elektromotorycznej o okreflonej amplitudzieo-W przy-
padku- odbioru znaku réinigcego si¢ w jakimkolwiek stop=
niu od zakodewanego na uzwojeniu rejestru otrzymaje sieg
na wyjSciu impuls ¢ amplitudzie odpowiednio mnisjszej.:

Odpzyt stanu rejestru nastgpuje w 130 ns odbieranego
. znaku. Pojawiajgee sig¢ na wyjsciach rejestru impulsy o
réinej dla réznych znakéw amplitudzie rozrozn1ane 83 za
pomocg wzmacniaczy progowych Wﬁ. A? w& i zostaaq zapam
migtane przez przerzutniki PM, PA i PT’ Kryterium pra=.
widlowego odebrania sekweneai znakéw-MAT pojawia si¢ na
wyaéeiu iloeczynn logicznego 17, Po zalzczenlu przez'licz-
nik znakow takstu dziewigtegé znaku, wraca do stanu 8po=
czynkowego przerzutnik Pb, blokujae pr&ijéuie imp
z ukladu we jéciowego przez bramke 16, Bramka I6 zostaje
otwarta pe raz drugi na czas odbierania sygnalow decyzyji~
nyeh T lub V. Odebranie ktdregokolwiek z tych znak 6w po-
wodujé pojawionie gie kryterium na wyjéciu edpowiedniege

pfzerzutnikaé

5. UREADY DOLACZAJACE
501, Uwagi ogdlne

Zadaniem ukladu dolaczajgcego UD jest realigacja trdj-
przewodowych polaczefd pomigdzy centralnym ukiadem pomi ge=
rowo-kontroluym a laczami migdzycentralowymi (TAP-M) lub

_ : /

H
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Igczaut abonenckimi (TAP-4) . W ukladzie dolaczajacym mod-
na wyréznié eczeéé wykonawczg (blok dolgczajacy) i czebé
sterujécqo W czeéeci wykonawezej zastosowans wybleraki
‘krzyZowe WE610 - 10 x 20 x 6 produkeji ZVUT. Katdy wybie-
rak umoziiwia obsluge grupy 400 laczy migdzycentral owych
jub abonenckich, Liczba wybierakdw zastosowanych w urza-
dzeniu TAP-M lub TAP-A zaleZy wiec od ilosSei ohslugiwa-
zych taczy. Na rys. 8 przedstawiony zostal sposdb wyko-
reystania jednego wybieraka krzyZowego do uzyskania trdéj-
przevodowego ukladu komutacyjnego o pojemnoSei 400 NN.

Czebé sterujgeca ukladu dolaczajacego, na.podstawie u=
stalonego programu i informacji przyjetych od ukiaddw
wspdlpracujaeych, wydaje sygnaly sterujace wybierakiem
krzysowym. Podstawowymi zespolami czebci sterujacej sg
vozdzielniki U, D, S oraz dla przypadkan TAP-A dodatkowo
rozdzielnik W, =~ ) e

Rozdzieiniki wigczaja obwody elekiromaguesdéy wybiera-
kéw krzyzowyech i przekaZnikéw rozdzielajacych A i B, Roz=
dzielniki stanowia rdéwniei pamigé numeru badanege 1zczao
panieé ta jest wykorzystywana przy zapisie lub wySwietle~
niu numery badanogd Igcza. _

7 imnych zespoléw ezgfei sterujacej ukladu dolgczaja~
sego nalezy jeszeze wymienid: pamigé programu badaf, licz-
nik cykli, uklad kontreli dzialania elekiromagnesdw wy-
bieraka krzysowego i deszyfrabtory cyfr numern lacza.Sche~
maty blokowe (rys. 9 i 10} ilustrujs wymienione powyiej
ezefei ukladdw dolaczajacyeh, z uﬁzglgdnieniem wzajéem-
nych powigzald, W ukladzie delzczajagcym TAP-M zostala do=
datkowo wydzielona czes5é wspdlna ze wzglgdu na wigksze

(v pordwnaniu z TAP=A) wymagania funkejonalne,

r
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5.2. Uklad dolgczajacy w urzadzeniu TAP-M

Zadaniem ukladu dolgczajacego w urzadzeniu TAP-M jest
trerzenie drogi polgczeniowe pdmiedzy ukladem' prébnyn
a wybranymi lgczami miedzycentraiowymi {translacjami
migdzycentralowymi TM=TW 55). Uklad dolaczajgecy w oma-
wianym rozwigzaniu umoZliwii przylgczenie okolo 400 ia=
czy migdzycentralowych z przejéciem trojprzewodowym.
Czeécig wykonawezy ukladu do taczajgcego jest .jeden wy-

_bierak krzyzowy WK-610, natomiast czeS¢ sterujaca zostaw
1a zrealideana w oparciu o przekaéniki telefoniczne ty-
pu B1, . : ‘

'Podstawowe mozliwoSci pracy ukladu dolgczajacego s3

_naétgpﬂjqce:

1) badanie wybranyeh lub wszystkich rélacji,
2} badanie jednego lacza,
3] kontrola pracy ukladu dolgczajgcego.

'Iétnieje moiliwoéé zaprogramowania od jednego do czte-
rech cykli pracy. Zostala ustalona 3-cyfrowa numeracja
pozycji (wyijsé) wybieraka krzyzowego. Numer ten jest wyw
éwietlany za pomocy lampek cyfrowych ma tablicy sterowa=
nia i programowania. Poszczegélne pozyc;e wybzeraka 20=
staly ponumerowane v ten sposdb, Ze numer elekireomagne-~
su pretowego odpowiada cyfrze jednostek, elektromagnes
HA zwigzany jest z pierwszy i drugq setks, natomiaét e-
lektromagnes 1B okreéla trzecia i czwarta setkg; :

Do podz1a1u ‘mostka zostaly uiyte dodatkowo dwa prze-
kaZniki A i B. Przekazn1k A zwigzany jest z setkaml nie=

. #
~ ™ Ve ~
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parzystymi, przekaZnik B natomiast z setkami parzystymi.
Wszystkie }acza migdzycentralowe do¥gczone do wybie-
raka krzyzowego zostaly pogrupowane w relacis. Kazdemu
1§czu'ﬁigdzycentralowemu przypisano 3 cyfrowy numer za;
stepeczy, odpowiadajaecy numgrowi pozygji wybieraka krzy- .
Zowego. ' ) _ m

502,10 Badanie wybranych relacji

Na wstepie przeprowadzans s3 czyunobci programanco
prac¢ ukladu dolgczajgcego. Za pomocy przyciskow Ry=Rqg
{rys. 11) wybiera sig¢ relacje do przebadania. Kaidej re-
lacji edpowiada jedeh z przyciskéw R1—310. Dodatkowo
przy badaniu relacji nalezy uruchomié przycisk Rx - "Ba~
danie relacjil, Nalezy rowniez zaprogramowaé liczbe &ykli,

Przelgzecznikien "start“ nastepuje wlqczenic do pracy
ukzadu dolqczanqsego. Upfichomiony zosta;e przekaﬁnlk
startowy ST, Zapala sig¢ lampka “praca“ Za poSrednictwem
przekaznikéw uyboru relacji. R R10 wybrana zostaae jed—
na z zaproZramowanych relacst¢ Zrealizowans jest to w
ten sposéb, Ze po zadziataniu przekaZnika ST wzbudzone
a3 przekafniki R, « R, wszystkich zaprogramowanych re=
lacji, Jednak dzigki zastosowaniu- laficucha wyklueczajacego
i przekaZnika IR podtrzyma sig tylke przekaZnik R ¢ naj=
nizszym numerzé, PrzekaZnik R-uruchomi przsakaZnik pomoc;
niezy PR, ktory za poéredn;ctwem Iaczdwki programujace]
EP ustawia rozdz;elnlki dziesiatek D i setek S w pozycjl
pdpowiadajgce] pierwszemu laczu badanej relacji. Usta=-
wienie rnzdzieinika w wybrane]j pozycji objawia si¢ wia-
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-czeniem do pracy jednego z 10 przekaZnikéw rozdzielnikao
Roidzielnik jednostek U nie jest ustawiany i przyjmuje
pozycje pierwsza: prryciaga wéwezas przekainik Ul, Tak
wige w stanie wyjéciowym w rozdzielnikach trzyma itrbjka
przekainikéw U1, D, S, PrzekaZniki te powoduja wiaczenie
elekiromagneséw wybieraka krzyiowego. Najpierw za poéred~
nietwem sprezyn przekaZnikéw U i S przycigga jeden z.e-
lektromagnesdw pretowyéh H1 ~ HO i jeden z elektromagne-
séw pretowych HA, HB, Przycigga-réwniez jeden z przekaZ-
nikow rczd31elczych A,ch quczone zostajq za poSrednis
ctwem laficuchdw kontrolnyeh SPre zyn elektromagnesow H1 -
~ HO, HA, HB i przekaﬁnlkl KH1,:KH2. Przyciagnigcie prze-
kaﬁnlkou KH1 i KH2 ozinacza,:.Ze przyciggnql jeden z eleks
tromagnesﬁn ‘H1 =000 i jeden z elektromagnesdw HA, HE,
Wéwczas nastgpuje wiaczenie (wybranego przez rn;dzielnik
dziesigtek B} jednege elektromagnesu mostkowege;
Prawzdloﬁosc wlaczenia elektromagnesow mostkoﬁych v
kontrolowana 3est przez przekazmk: KV1 i KV2, ktore -
dzialajg tylko wtedy (dzxgki zastosowaniu lancucha kon=-
‘trolnego) , gdy d21a1a tylko jeden z elektromagnesow Vi -
- VO, PrzekaZniki KV1, KV2 powodujg zwolnzenlg elekiro-
magnéséw prgfoﬁych‘ﬁ1 -'ﬁo, HA, HB. W tym stanie naste-
puje przylaczenie do ukladu probhego plerwszego 1acza-
wybrane j relacji; Uklad dolaczajacy za poSrednictwenm
sprezyn przekaZnikdéw KVi, KV2 wysyla do ukladu sterﬁjé=
¢égo sygnal: "nastapilo dolaczenie lzcza migdzycentra-
lowego®, Jednoczesnie do ukladu prébnego zostaje wysla-.
ny syghal "wykonal prébe". Trzymaja nastepujgce przekaZ-
niki: ST, R, IR, E, KC, LC1'i KB. Uklad dolgczajacy ocie-

-
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kuje na przyjscie sygnalu od ukladu sterujgcego "prze-
rzut na nastepna pozyecje wybieraka®, Sygnai ten jeét'dda
bierany przez przekaZnik IU, ktory pQWOdaje przﬁdquQCAG
rozdzielnlka jednosték U o6 jedng pozycjie. Nastgpuje rowe
niez przyclqgni@e1e przekaZnika SI, ktoéry powoduje 0 2=
%qczenle ochwoddéw tyrzymania’ elektremagnesu mostkgwego V
i przekaZnika rezdzielezego A lub Be . S S s

Po zwélnieniu przekaZnika-IU zwalnia réwniez z opbf-

" nieniem przekainik SI. Fowoduje to wigczenie elektromag-
neséw H, HA lub HB oraz:przskainika A lub B, Dalszy prze-
bieg polaczenia jest analeglcziy jak-w przypadku dolqczeu
nia pierwszego 13cza. :

' PrzekaZnik IU poweduje ustawiaﬁie rozdzielnika jedno;
stak U w kolejnych stanach. Po przejSciu dziesigcin sta-
néw, rozdzielnik wraca do stanu pierwszego, z tym e za
poSrednictwem przekaZnika ID nastgpuje'réwnoczqéﬁie prze-
- gunigeie rozdzielniké dzissigtek B do nastepne].pozyeji.
Fodobnie rdéwnie% rvozdzielnik dziesigtek D przy prze jscin
ze stanu dziesigtnego do pierwszégo pfzesuwa za pofred=
nietwem przekaZnika IS rozdzielnik setek S o jedng. pe-
zycjeo. Rozdzielnik sétek jest czterostanowy i po przej-
Sciu ezterech standw wraca do pierwszego.

W przypadku gdy zostaly przebadane wszystkie lacza
wybranej relacji, uklad prdobny wykonuje prébe z wyni-
‘kiem: "koniec relacji', Informacja ta odebrana jest w
ukladzie do!qczajacyﬁ*prZez przekaZnik KB, PrzekaZnik
ten powoduje zadzialanie pfzekainika kofica relacji KRo
Zwalnia réwniez przekaZnik E, oraz nastgpuje przervanie

obwoddw elelktromagnesu mostkowego V i przekaZnika A 1ubB.

b
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Przyeiggnigty przekaZnik KR przerywa obwéd dﬁi&lﬂﬂl& :
przekaZnika R relacji przebadane j. ZWanlony przekaznik
R powoduje zwolnienie przekaZnika IRo Trorzy 519 obwod
dia przyeiggnigcia przekaznzka B kolejhej zaprugramuwa=
ng} uprzednio relacji. Dolgczenie pierwszego iscza kole j
nej relacji odbywa sig ¥ sposbb analogiczuy jak poprze&»
nio. ' :

7 chwilg gdy zostanie przebadana ostatnia zapregranmo-
wana relacja, zwolni przekaZnik KCo Nastépnie przyciag-
nis przekaZnik XC1, ktory powoduje przesunigeie licznika
cykli na nastgpng pozyejee W wyniku tego zwolni przekaZe
nik LC1, a przyciagnie 1C2.- -Zostang przelgczone réwnies
obwody pracy 1ampek lzcthy cykli. Nalazy nadmienié, Ze
lampki umieszczone na tablicy programowanla i sterowanxa
informujy réwniez o aktualnie badane]j relacji. Przekai~
nik KC1 przerywa ebwody wszystkich przyciggnigtych prze»
kaZznikow KR, Zaczyna sig¢ drugi eykl uauan Zapregramsw
nych relacji. Przebieg pracy w czasie trwanxa drugiego
eyklu jest taki sam jak w przypadku plerwszego cyklu ba-
dafi,

Calkowite zakoAczemie pracy ukladu dolaczajgcego na-
stepuje z chwila, gdy badania zostaly wykonane zgodais
2 zaprogramowang liczbg cykli badaﬁo Przycigga wowczas
odpowiedni przakaan:k LC, co powoduje- przerwanie obwodu
trzymenia przekaznlka KB, Przyciaga wowczas przekainik
kofica badai PKBo ‘Nastepuje wylgczenie ukladu dolgeZaja~

‘cego. Trzyma tylke przekaZnik PEB i zapalena jest lamp-

ka "koniec badah, zerowaé". Po-wigczeniu przycisku "ze-
rowanie" uklad dolgczajac§ wraca <do stanu spoczynkué
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50.2.2, Badanie jednego lacza

Programowanie w tym przypadku obejmuje ustawisnie na
tablicy programowania i sterowania numeru zastgpczégo
badanego Xgcza, wlgczenie prazyciske Tx oraz ustéwienie
édpnwi&dniej liczby cykli.

Przelacznikiem Ystari” wiacza si¢ uklad de pracy. Za-
pala sie lampka "pPaca’, Zostaje wigezony przekaZnik Bb;
ktdry powoduje ustawiaﬁié W okréélonym stanie rozdziel=
nikéws U, D i S. Przyciagna przekainiki wykonaweze roz—
&zinlqikéwg wobee €zego yyhierak krzyZowy ustawl si¢ w
pozyeji okreflonej zaprogramovanym numerem zastepczym.
Sposdb wlgczenia wybieraka krzyZowego na wybrang pozycije
jest w zasadzie taki<sam; jak w przypadku badania rela=-
cile - ) ‘

Po wykonaniu dolgczeunia lacza do ukladu sterujacego
zostaje wyslany sygnal: "nastapile dolgczenie iqcza mige
diycentralawego“; ST ‘ "

Po przeprowadzonym badaniu-lgeza, z ukladu sterujg-
cego nadany jest sygnals tprzylgczyé kolejne lacze", ed-
bierany przez brzekaZnik IU, W przypadkﬁ badania jédne-
go lacza oznacza to, %e naleiy dolaczyl to samo gcze, z
tym jednak, Ze wykofiywany b@dzie drugi cjkl'hadaﬁ;

Praekafnik IU steruje hezpoérednioc przekaZnikiem KC1.
Przekainik KC1 poweduje ustawienie licznike €ykli na ko=
le jnych pgzyejaeho

Z chwils gdy iacze zostalo przebadane zaprogramowany
liczbe razy, zwolni przekaZnik KB, Péwoduje to zadziata-
nie przekaZnika P'KBQ. w wyniku czego zapali sig¢ lampka
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"koniec badaf, zerowai', NaleZy wéwezas przelacznikiem
"zerowanie" sprowadzié uklad dolaczajacy de stanu spo-

czynku;

Se2+3. Kontrola pracy ukladu dolaczajacego

¥ przypadku kontroli ukladu dolaczajacego nastgpuje
kolejné przelgczenie wybieraka krzyZowego, z tym jednakg‘
e od!qczone zostagq od ukladu dolagczajacego obwody wsp61=
pracy z ukladem starujgcym i prébnymo Dla zaprogramowa-
nia kontroli ukladu dolaczajacego naleiy wiaczyé prze-
tacznik KUD, o L

W przypadku gdy dodatkowo zostajg przelaczone przée-
lgeczniki Rx i zostang zaprogramowane relacje, ukilad do=
laczajacy (po naciénigciﬁ przelacznika gtart®) ustawi
najpierw wybierak krzyZowy na pierwszym"lqczu"felacji fae

j o Sygnal po wigczeniu wybien _

stanlc przyaety przez przekaZnik T, ktéry powoduje w!q«
czenie przekaZnika IV, Jest to réwnosnaczne z edebraniem
przez uklad ddlgciajqcy'sygnaiu “dolaczyé kolejne Igcze";
Przeiqcianie wybi;raka na naste phe pozycjg odbywa sig ag
nalogicznia jak w przypadku badania wybranych relacji.
Nale?y dodaé, Ze w przypadku kontroli ukiad dolaczajgey
steruje wybierakiem na kolejne pozycje, bez uwzglednia-
nia zaprogramowanyeh relacji i eykli. Przerwanie kontreo-
1i odbywa sig za poérednictwem przelacznika “zehowanie"a

W przypadku gdy opricz prielqcznika KUD zostanie wlg-
ezony przelgcznik 1X, wybierak krzyzowy {po dokenaniu
startr urzadzenia) ustawi si¢ w pozycji zaprogramowanego

»
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- Igtzae Informaca@ ] wlqczenin przejmie réwnies. przskaia
nik T, ktéry wigezy przekainik IU 0d tego momentu ponew==
ne wlqczenie wybieraka na poprzednxq pozZye e odhywa si¢
w ten sam speséb jak przy badanin jednege tacza, z ta -
roznieg, e w przypadku kontroli ukladu doigeczajacere .
aie msg liczone eykleo Przerwanie kontroli sdbywa si¢ za -
poSrednictwen przelacznika 1zerowanie®, Ce s -

W ukladzie dolaczajapym Stosowana jest knntrola cza-
sowWa, (nie zastala przedstawiona na schemacie ideowym UD),
ktéra sygnalizuje znaczue praekroczenie czasu dolqczanlé
ponad wartoSé frednig. Sredni szas daiqezania ukladu do-
izczajjcego wynosi okelo 300 ms. Ukiad kontroli czasowe]
ustawieny zostal na ¢zas okolo 2 s.

n

503, Uklad d@lqczajqcy w urzqdzeniu TAP-A

Uklad delacza;agy w urz@dzen1u TAP=A umoaliwia zesta=-
wisnie trégzylowych polqczan pomiedzy ukladem probnynm &
wybranym igczem abonenckimo Czefeig wykonawecza ukladu do=
laczajacege jest wybxerak kizy Zowy WKaGiO, ktury umozli-=
wia dolgczenie 400 Iaczy abonenckich. W przypadku zasto=
sowania na przyklad czterech wybierakéw istn;e;e mozli=
wns e dolqczenla 1600 lgeczy abonenekich, Sposob wykorzy=-
stania wybieraka jest taki sam jak w urzgdzeniu TAP=M..

Czesé sterujgea ukiadu dolaczajacego zostala wykona-
na w oparciu o przekaZniki telefoniczne. Né rys. 10
przedstawiono schemat blokewy ukiadu dolqczajqcega ursge
dzenia TAP-A z ktdrego wynika, %e pedstawowe zespoly 52
takie same jak w przypadku nrzqdzenxa TAP=M, W szczegOIv
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nedei detyczy to rozdzibinikél sterujacych elektromagne-
semi wybieraka krzyzowege, licznikéw eykli, Rladcuchdw
‘kontreli dzialania elektromagneséw i deszyfratordw eyxr
numeru zastepezepo.

Programowanie pracy ukiadu TAP-A jest mnleJ zio2ons
anizeli ukladu TAP-M. Wynika to’' przede wszystkim z tago,
Ze przy badaniu’ igeczy abonenckich nie zachodzi kqniéczW
nosé pnogramowanii.relacjia szy Radaniu lgczy abonen;
ckich moina za peSrednictwem-ustawienia rozdzielnika
WA - WD wigczaé de pracy okraslone wybieraki kriyéﬁwea
W ten-sposéb moina przeprovadzaé badania w zakresie 400,
800, 1200 1ub 1600.iqczy abonenekich, Pregramoﬁaé mo Zna
réwnies liczbe cykli badaf. = - A

Przebieg pracy ukladu dolgczajacego w urzadzeniu TAP-A
jest analogiczny do pracy ukladu dolgczajgcego w urzgdze=
niu TAP-M, W szczegiélnoSeci dotyczy to spoéebﬁ przeigcze~

nia wybieraka krzyZowego ua kolejne pozycje.

6. UKLADY PROBNE
6.1+ Ukiad prébrny w urzadzeniu TAP-M

Uklad prébny UP urzqdzenla TAP=M wykonuje nastgpujaa
ce czynnoéciz

1e Przeprougdza za poSredniciwen uklgdu dolgczajgcego

wstepna prébe stanu translacji migdzycentralowej TH-
-Tw 55 Trahslacja moze byC: wolna, zajeta lub uszkodze-

Nae
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2. W przypadku gdy tramslacja jest wolna, uklad préb-
ny blokuje translacje oraz powoduje wysianie przez trans=-
lacje sygnalu Ywywolanie" po torze "tam", a .nastepnie od=-
biera z translacji TM informacje o pojaﬂieniﬁ sig sygna-=
Yu "potwierdzenie wywolania® na torze powrotnym transla=

¢ji miedzycentralewe]j TM.

3. W przypadkﬁ gdy %ranslacja jest wolna i uklad prob-
uy otrzymal pozytywng informacje o pojawieniu sie sygna-
tu "potwierdzenie wywolania" na torze powrotnym TM,uklad
prébuy przedluza przewody a"i b translacal TM ‘do’ uktadu
sterugqcegoo

i, Przekazuge do ukladu sterusqcego (odpow1edn10 przen
vodamis WoZyu) nastepuaqce 1nformac;e°

’

= Hyolony" - przypadek ten ma mlensce wowczas, gdy trans=
lacja jest wolna i zostala odebrana pozytywna informa-
cja o pojawienin sig sygnaiu "potwierdzenie wywolania"

na torze powrotnym TM,

= "zajety", w przypadku gdy uklad probny wykryje na Prze-
wodzie ¢ potencjal "ziemi",

= Wuszkodzenie",

5. Przeprowadza prébg na "konieec relacji”. Informacjg
o tym przekazuje do ukiadu doiaczajacego UD przewodem

k.r+ o '

' 6., Przekazuje deo ukladu dotaczajacego UD infofmacje
o tym, %e uklad prébny jest przygotowany do przy jecia
sygnalu wlqczaﬁia do pracye



APoniﬁéj zostanie przedstawiony krotlki opis pracy ukila-
du prébnego urzadzenia TAP-M, w oparciu o schemat ideowy
uktadu (rys. 12).

W stanie spoézgnku w ukladzie prébnym trzyma przekaZ-
nik U. PrzekaZnik V odbiera z ukladu dolgczajacege sygnal
wiaczenia UP do pracy. PrzekaZnik V przerywa obwdd trzy-
‘mania przekaZnika U, Czas zwalniania przekaZnika U ogra;.
‘nicza ¢zas pidby ukladu prébnegoe. Rozlgczenie ukladu na-
stepuje przez odebranie sygnalu z przewodu s, co psvodu-
je zwolnienie przékaﬁnika Ve Uklad UP jest gotowy do przy-
jecia kolejnego zajgcia dopiero wdéwczas, gdy wzbudzony
jest przekaZnik U.

Translacja wolna, lgcze nie uszkodzone

Po zadzialaniu przekainika V, przyciggnie przy&qczony

._;:l... |
A

I
do przewodu probmego przskazn ik PA, Oznacz

azaik PA. O
lacja TM jest wolna. Nastepuje teraz za poSrednictwem
przekaZnika PB zablokowanie translacji i wyslanie po prze-
wodzie a sygnatu wywolania (+TB).

Gdy uklad prébny otrzyma sygnal "potwierdzenie wywola-
nia® od translacji w pestaci pojawienia sig¢ poiencjalu
".TB" na przewodzie "b", to zadzialaja przekaZniki B, a
nastgpnie X, Nastapi teraz przekazanie sygnalu "wolny"
do ukladu sterujgcegoe po przevwodzie w oraz zostang poiae
czone przewody agb pomigdzy ukladami dolaczajgcym i ste-

™ jacyn.



48
"Laecze zajete

Uklad prébny podaje de ukladu sterujéggg@_sygnai hzgm
jgtodé" po przewodzie. z w przypadku, gdy zostanie stwier=-
: dzony na przewodzie ¢ przez przekafnik PZ patencjal bli-

ski Yziemi%,

Lﬁtze usikodzoﬁe

s

ILgcze traktowane jest Jako uszkodzone, gdy°

= po dokonaniu "wywolania" nie zostanze odebrany sygnal

"potw;erdzan1e wywolania“ lub

- na przewodach a, b i ¢ zostaaq wykryte nleodpoW1edn1e

potenc;aiyo

 Stan uszkodzenia lgcza prowadzi do zadzialania prze=-
“,kaznlka US¢ ktéry swojq sprezynq podaae sygnal “uszkodzo=

ny" do uktadh staruaqcegoo

Koniec wigzki 1gczy

o0

Jezeli na przewodzie ¢ pojawi sig potemejal "+TB"; na-
tomiast na przewodach a i b bedzie izolacja, to'w ukla~
dzie prébnym przyeiagnie przekaZnik PR, Wéwczas do ukia-
du'dolaczajqcego zostanie przekdzany sygnal "koniec re-
laeji®, - o ' -

602, Uklad prébny w urzadzeniu TAP=A

Uklad prébuy UP w urzadzeniu TAP=A siuzy do przepro-
wadzenia préby linii abonenta dolgczonej przez uklad UD,
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wysltania sygnalbéw wywolania w przypadku, gdy abonent jest
uolnyforai przekazania informacji o wyniku wykonane] pro-
by do ukladu sterujgcego.

Obwody ukladu prébnego TAP-A sg zbliZone w dzialaniw
1 Komstrukeji do obwodow proébnych wybieraka liniowego w
systemxe*TW-55.

* Uklad prdbny TAP-4 wspolpracuae z ukladam1° steruja=

‘cym, dolaczajacym, tekstowym i pomiarowymo

UkYad prébny jest wlaczany do pracy na ezas préby i\
wquezany po wykonanej probie przez ukiad sterujacy.

Po wykonaniun. préby stanu badanego Iacza, uklad probe
ny. przekazuje do ukladu sterujacego jedna z nizej poda»
nych informacji: ‘

a) badane lqéze jest wolne -~ préba uruchomienia dale~

" kopisu pozytywna. |

b} badane zq.baa jest zaje
¢) badane lgcze jest wolne — prdba uruchomienia dale-

' kopisu negatywna,.
d) badana pozycja Jest nie obsadzona - numer wolnyo

Uklad probny przedluza przewody a i b 2 ukladu dolg—
czajacego odpowiednio do ukladéw tekstowo-—pomiarowychs
Pe dolgczeniu do urzqdzehia'TAP-A Iacza abonenckiege; u-
klad sterujgcy za poSrednictwem przewodu s‘ﬁlaczy.ukkad
prébuy de pracy (rys. 13). W ukladzie UY przyciaga prze-
kaZnik V, ktéry zamyka obwdd préby przewedu €. .

‘Jezeli badane lgcze nie jest zajete, zadziala prze-
kaZnik P, ktéry blokuje wybierak wstepny abonenta prze#



50

zwarcie opornika o wartoSci 500R . Czas préby jest ogra-
niczony czasem zwalniania przekaZnika U do okeke 60 ms,
Zestyki przekainika P przediuzajg przewody a i b iacza
abonenckiego d¢ dalszej czeSci ukladu probnego. Po przem
wodzie a zostaje wyslany sygnai*wywolania abonenta przez
podanie potencjaiu "+IBY, Do przewodu b zostaje prayla-
czony odbiornik sygnalu zgioszenia si¢ abonenta. Jéﬁeli
ngﬁtqpi zgloszenie si¢ abonenta (p? czasie okolo 150-
»300 ms) , na przevodzie b pojawi sig potencjal "+TB",
Yrzed ZEIOEZeniem sie abonenta na przewdd b podawany jest
potencjat "~TB", Po zgloszeniu sig ahqneﬁta nastagpi prze-
diuzenie ptzewdoddw a i b za podSrednictwenm zestykéw_przen
Igczajacyech x,.pomi@déy ukladen dolgczajacym a ukiadami
tekstowymi. (PrzekaZnik X zﬁajduje sig w odbiorniku'syw
gnaiu zglogzeﬁia si¢ abomenta). -

JednoczeSnie na.przewéd w fostanie podany pbtencjal
ziemi, co oznacza, Ze badane igcze jest wolne, a proba
druchomienia dalekopisu abonenta Jjest pozytywna; A

W prszadku gdy przyciagnal przekaZnik P, a po czasie
ﬂkolo 150=300 ms nie zostal adebran& sygnat zgloszenia
xi¢ abonenta, ukiad prébuy padaje ziemig§na przewdd u,
co oznacza, 2e badane lacze jest wolne, a prdba urucho-
nienia dalekopisu abonenta jest negatywnao
- Jezeli po zadziataniu przekafnika V (sygnal wigczenia
wkladu prébnego do pracy) nie przycigga przekainik préby
P v czasie okolo 60 ms, fo na przewdd z do ukladu sberu-
j@cego'zoétanie podana ziemia, Stanowi to inforﬁacjg, A
badane lacze jest zajeteo _'

Nie cbsadrone numery w cenﬁrali charakteryzujg si¢ tym,
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ze ich przewody a i b znajduja sig¢ na izolacji; natoe-
miast do przewodu ¢ podigczony jest potencjal ziemi, W
tym przypadku po zadzialanin przekaZnika P, na przewdd

n zostanie podana ziemia. .

7. ROZWIAZANIA KONSTRUKCY JNE

Urzadzenia de automatycznych badaf telegraficznych‘
 Iaczy abonenckich i migdzycentralowych majg rozwigzania
konstrukecyjne przystosowane W moiliwym gtopniun do warun-
kéw eksploatacyjnych, jakie wystépujq w miejscach 21 o=
kalizowania tych urzgdzeh. Poniewa? przedmiotem automa-
tycznych badail sa odpowieduie wigzki télegraficznych 1g-
czy abonenckich oraz mlgdzycentralowych, urzadzenia ba=
daniowe 1nstalewane 83 w salach automatow central tele=
_ graf:cznych. Wymieniona 1oka11zacaa przesadza o stejako-
; ii omawianych urzadzefi badaniowych. Ta forw
ma konstrukeji jest konieczna z uwagl na mo%liwosé przy~
gtosowania do istniejgeych, sto;akowych rozwigzai- cen—
tral telegraficznych oraz najbardziej celowa z punktu
w1dzen1a racjonalnego rozmieszczenia snrzgtu komutaeygm
neago i pomocniczego w sali automatow, zwane; riwnie? sa=
13 stojakéwe _' .

Spotykane automaty pemiarowe laczy telegraficznyech
wykonywane sg ze wzgleddéw technicznych jeko niezalezne,
odrebne urzqdzan1a, przeznaczone odpowiednio do badania
laczy aboneunckich lub miedzycentral owych. Jednak z uwa-
gi na podobiedstwo heiod; a, zwlaszcza ukladdw pomiaro-

wych oraz ukladdw dolqczajqeych; sterujqcych; rejestru-
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jacyeh itps, ehydwa rodzaje urzgdzeidl majg te sama ferme
konstrukeyjna oraz zbliZone rozwigzania mechaniczne,
Istniejace réinice zestawied konstrukeyjnyeh wynikajg
przede wszystkim z iloSciowego wyposaZenia stosowanych
i wymaganych zespoldw funkcjoenalnyeh.,

W dalszym ciggu zostang przedstawione i bardzie]
szezegdlowo omdOwione rozwigzania konstrukeyjne telegraé
fieznyeh urzgdzef badaniowych na przykladzie automatu
pémiarowego laczy migdzycentralowych TAP=M oraz automa-
tu pomiarowegn lgczy abonenekich TAP=-A,- :

7.1, Konstrukeja stojaka i rozmieszczenie zéspol6g

urzadzenia TAP-M

o

Ogdlny widok konstrukeji stojakowej urzadzenia TAP-M
przedstawiaja rys. 14 i 15. '

Zasadniczym elémenten konstrukeyjnym stojaka jest je-
ge rama (1) o wymiarach 2x365x740 mm. Rame stojakowa

tworzg wzajemnie zespawane kgtowniki stalowe 60x40x5 mm

i’ 40x40%x5 mm, W gérnym i w dolnym kgtownilu poziomym o

profilu 40x40x5 mm umieszozone sg elementy blokujace

{17}, ktére umozliwiajg zamocowanie ramy w konstrukeji .

rzgdowej sali stojakowej centrali. Sposdéb mocowania za

pomoca katownikéw 510kujqcych, typowy dla rozwiazah stoe ,

sowanych w stojakach centrali telegraficznej systemﬁ

 TW=55, pozwala na stosunkowe latwe przemieszczanie i

skuteczne przytwierdzenie stojaka do konstrukeji rzedo-

wej sali, - . o - ‘
Poszczegblne zespoly urzadzenia badaniowego TAP=M

shkonstruowane sa w postaci odrebnych paneli i zamoeewa-

ne do ramy stojaka $rubami M6x20 mm.
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W gérnej czgdci ramy umieszezona jest polka zespolu
zabezpieczed gidwnych i lamp sygnalizacyjﬁy@h (16) , o
konstrukeji podobnej jak w sgtejakn TW-55. Zespdl fen ma
zainstalowang na specjalnym wsporniku typows 1@@;@ﬁ%§
1ﬂ0~stykowq nastojakowg. . : o

Pod pdtka zespolu zabezpieczeﬁ-hamacowany Jjest zZa
pomocy oryginalnych uchwyt ow wybievak krzyﬁgwy WE=610
{15) ukladu doljczajacego uwizadzenia TAP=M.

Ponizej wybieraka krzyZowego umocowane :sg poéiki UR1
(14) i UE2 (13), skupiajace elektroniczne ukledy steru-
jace, tekstowe!i pomiarowe, W kenstrukeji ?am@ﬁ@j pdlelk
UE1 i UE2 umiészczona sa prowadnice i zlacza. LBB-1,; mo-
cujace poszezepgdlne plytki obweddy druk@many@hiwymi@%
nionych uktaddw elektronicznych. Powadto w pblee UEZ za-
mecowana jest wysuwana kanstruk@;a zasilacza ukiaﬁﬂw B
lektroniczuych oraz piyta bezpiecenikow rnzrvay@h ne

kat. T2/D0=5184<002-2, pred. ZWUT

o Omawisne pdiki wyps~
saZone #3 w oznakowane pokﬁywy metalows, ¥ wikrywis UE2
wycigty jest prostokatny otwér oslenigty pilyta z motu=
pleksu, umozliviajgey przeprowadzanie kontroli bezpimez-
nikéw rozrywnych. W tylnej, pravej cz¢fei poélki zaine
stalowvane sg na specjalnych wspoeranikach odpowiednie Zg-
spoly laczowek okablowania, skonstruowane w cparciuv 6
Igczéwke 20-stykowg nr rys. 8=7571-043-1; pred. TELTA,
oraz energetyczna listwe zaciskews LZM, Ce

Pod pélkami ukladéw elekironicznich zamocowanych
jest siedem pblek przekaZnikowych (12,11,10,9,8,7 i 6)
'

zawierajgcych wyposaZenieé odpowiednio do oznaczeh na !

pokrywachs
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UZS - ukladu zabezpieczenia i sygnalizacji,
UP = ukladu probnege,
UD12UD5 = ukladu dolgczajacege,

Kénstfukcja wszystkich pblek przekaZnikowych jest po-
dobna. Zastosowano tu typowe, dwurzegdowe podstawy przé=
kaznikowe nr cys. T2/Bm2631=993=1, produke ji ZWUT, Ozna=-
czénia pbélek umieszczono na pokrywach, W tylnej-czedei
podstaw przekaZnikowych, na odpowiednio skonstruOWanych
wspornikach zaocovane zostaly zespoly laczdwek ‘okablo=
wania, podobnie jak w poélkach UR1 i UE2.

W érodkowej czeScl stojaka na wysokoéci 986 mm, co
odpowiada w przybliZeniu odleglosci 1,2.metra od pozio-
mu podtogi sali sbojakow, umieszczona jest tzw, tablica
sterowania i programowania (5) automatu TAP-M, Tablica
ma konstrukeje wykonang w postaci metalowego pudia o
wymxarach gabarytowych 698%230x126 mm, z odchylang przed-
vig czgScige. Do przedniej éciany pudia przymocowana jest
plyta czolowa oraz wszystkle elementy manipulacyjne i
wskaZniki zwigzane z normaiﬁq obslugs urzgdzenia bada-
niowégo TAP-M. W tylnej czeSci konstrukeji tablicy, pe-
dobnie jak w innych panelach stojaka, zamocowany jest
odpowiedni‘zéspél laczdwek okablowaniae

Rozmieszczenie elementdw piyty czolowej przedstavio-
ne jest szczegdlowe na rys. 16 i omdwione ¥ pa 702 ni-
niejszego opracowania.

Pod tablicy sterowania i programowania zmontowana
jest kenstrukeja ramowa {%) wysuwanege pulpitu. Uzy=
teczna powierzchuia wysuni¢tego pulpitu, przezZnaczone=

go do wykonywania notatek, wynosi okolo 300x610 mme
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Pulpit pokryty jest plyta unilamows i wyposaZony w me=
chanizm blokujgey, zabezpieczajgcy przed wypadnigciem

z konstrukc ji ramowej. ‘

W dolnej czeSci stojaka przykfgcona jest kensirukecja
stolu (2} pod dalekopis wyposaZenia automatu TAP-}, {on-
strukeje 'stolu wykonano w formie ramy ceownikowej,wzmoc-—
nionej odpowiednio wyprofilowanymi plytamilstalowymis

W ramie zamocowany zostal ruchomy pulpit pekryty plytg
unikamowg i w&posaiony w mechanizm blokujgcy przed nie-
zamierzonym wysuwaniem si¢ z konstrulicji. Rygiel odblo-
_ kowﬁjqcy dostepny jest w przedniej czesSci stolu; przy

" specjalnie ukszbaltowanym uchwycie pulpitu. Pulpit z da-
lekopisem daje sig latwo wysuwaé z konstrukecji dzieki
zastosowaniu rozwizzafi z mechanizmami rolkowymio W &yl
nej czefci konstrukcji stoln zamocowana jest piytka (18)
z gniazdami do polaczenia dalekopisu z siecig zasilajq=f
¢y ofazrobwodem liniowym nrzgdzenia TAP-M,

Dalekopis (3) typu T52/3, w obudowie drewnianej,pro=
duke ji RFT, przeéznaczony do wyposatenia stojaka TAP-M
mo@g s@warzaé pewne-niédogbdnoéci W praktyce eksploata-
cyjnej ze wzgledu na stosunkowo duse gabaryiy - S?Oﬁ?ﬂﬂx
%350 mm. Dlatego te% w ramie stojaka wykonane odpowied-
nie otwory umozliwiajgce zamocowanie konstrukeji stolu
z dalekopisem na alternatywnych wysokoéciach 628 mm lub
458 mm od podlogi sali stojakdwe

Dla wyiszego zamocowania stolu przy jete rozwigzanie
przewiduje uchylanie drewnianej pokrywy obudowy daleltow-
pisu o kat do 600, bez potrzeby wysuwania pulpitu_sﬁolu;

Natomiast w celu zdjgcia drewnianej obudowy z dalekopisu
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nalezy wysunaé pulpit do przedu. Maksymalny skok pulpi-
tu wynosi 270 mm. . . '

Przy niiszym zamocowaniu konstruke ji sta&ug dla ewens-
tualnego zdjecia obudewy nie zachodzi potrzeba wysuwania
pulpitu z dalekopisem '

Przez przyjecie alternatywnego zamocowania stoiu =z
dalekopisem i ruchoemg konstrukeja pulpitu starano sie ue
zyskaé najbardzie] optymalne r rozwigzanie,; uwzgledniajg-
e zardwne potrzebe latwego dostepu do mechan1zmow da= '
lekopisu przy jego-obsiudze i knnﬁerwacai craz dostgpu
do pozostalych zespolow urz%dzenla TAP-M, mozliwoSci ce=
lowege rozmieszeczenia calego wyposaﬁen:a stoaakag gak‘
rownxez niezbyt duie odlegtedei migdzyrz¢dowe stojakdw
.certralie Niezaleznie jednak od wpr§Wadzonych rozwlqzan
naleZy zauwalyé, ze dalekopis typu T52/3 w obudowie drew-
nlaneg jest konstrukeja zasadn1czn przystosowan@ de pra=
¢y uva typowym stole daleknplsowym i, jak sig wydaaegulee
edpowiednig do whudowywasiia stojake Poza stosunkowo du-
tymi gabarytami, o ktorych wspomnlano, znaczne utrudnie~
_nie konstrukcy;ne wprowadza rownlez sposob uchylanxa
- gbérne] pokrywy obudouy9 a zwiascha zde jmowania cale;
shudowy =z dalekopxsua Dlategzo tez w przyszlobci w celu
'polapszen1a walordy eksploatacyangah teiegraficznycn
. automabby pomiarowych naleizy zapewnié tym konstrukejom
zakup z importu dalekopiséw, ktére nie miaiyby wymie=
nionyeh niedogednofei i tym samym latwiej moina by je
umiedcié w zwartej zabudowie stoaakao '

Dla ochrony przed wplywami atmosferycznymi jak riw-
nies ze vwzgledu na estetyke Wymlqdu cala metalowa kon=
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strukcja stojaka zostala poddana cdpowiedniej obrébce

palwanicznej oraz pokryta farbg ochronna,

7.2, Tablica sterowania i programowania
automatu TAP=M

Najwééniejszym zespolem stojaka telegraficanego UrZge-
dzenia badaniowego TAP-M z.punktu widzenia ekaplaa@gcji
jest niewgtplivie jego tablica sterowania i progranoya~
nia. W tablicy tej bowiem umieszczone zostaly wszystkie
elementy manipulacyjne i wskaZnikowe ukiaddw pomiavo-
wych, sterujacych, kontrolnych i programujscych automa=
tu TAP-M, Dlatego teZ wiele uwagi poSwiecono koustrukeji
tablicy ordz celowemu rozmieszczeniu.elementéw jeji plybty
czolovej.

Lokalizacja tablicy sterowania i progrémowania w gho=
stala na vrys. 14 i 15 2z indeksem 5.

R A L

Jaln przedstawiona =z
Natomiast jej forma konstrukeyjna byla oméwiona w po7.1
niniejszego opracowania.

Szczegbly rozmieszczenia elementdéw plyty czoléwej
tablicy ujete sy na rys. 16, Rysunek tsn przedstawiaf
koﬁstrukcjg tablicy jako odrebnego panelu stojaka w wi-
doku od przodu, w zwigzku z czym na plerwszym plapie u=
kazana jest plyta czolowa z wyposaieniems przykrecona
szeScioma wkrgfami ﬁo przeaniej £ciany konstrukeji,

W celu zwigkézenia.czyteinoéci tablicy jej piyta czmo-
lowa podzielona jest liniami grawewrskimi, oddzielajacy-
mﬁ poszezegdlne gripy obslugiwanych elementdw. Pionowa

linia w prawej czgSci tablicy ogranicza tzw. pole pro-
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gramowania, W kidrym zastosowano segmentowe przeiqczni=
ki klawiszowe typu Isostat; uzupsinione jak to przedsta-
wia rysunek lampkami wskaZaikowymi. Linie grawerzskie le-
wej czgéci tablicy wyznaczajg powierzchnie imitujgee piy-
ty czolowe typowych, telegraficuuych przyrzaddy pomiaéon
wych, oznaczonych jako miernikpsygnalizator znieksztal-
gef oraz nadajnik sygnaXdw zniekszialconych. Natomiast w
svodkowej czeSci bablicy oddzislone sg obszary elementiw
sterujaco-kontrolnych z oznaczeniami;zasilanise, sterowa;
nie, kontrola ukladu delgczajacego, numer badanego 1a-
cza - wySwietlanie.

Poszezegolne cégéci iub elementy wyposaZenia piyty
czolowej maja dodatkowe oznaczenia ulatwiajgce obsiugg.
Na przyklad odpowiednic do oznaczefl na plycie czolowej
oraz na klawiszach pela programowania ustala sig =zalkres
badaft automatu TAP=M, Okreslony numer lacza przewidzia-
nego-do badania programije.sie p;zez'wciéniecie klawi-
sz6éw {bialych) oznaczonych cyframi w ramach trzech rzg-
dow gfupy wybér lacza-LX oraz kiawisza IX (bialy), okreé-
lajacege rodzaj badania - badanie 1acza. Natomiadt bada=
nie peszczegdluych relacji Iaczy (Katowice, Poznah,
Gdahisk itp.) teleksowych Tx lub telegramowych TGX.pro-
gramije sie weiskajae ddpﬁwieduie klawisze (ciarne) W
grupie wybdr relacji - DX oraz klawis4 {ezarny) RX/=ba-
danie relacji. Liczbg cykli badai wprovadza sif do pro-
gramu przez weidnigeie wybranego klawisza (kawowy) w
grupie LICZBA cykli, ' f
¥ polu miernike=-sypgnalizatora znisksztalcen wbudowa-

ny jest wyelglowy mieruil pradu odbiorczego iypu KMiA=31
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(z zerem w &rodku skali), lampki "dobrze® i "len SyEna-
lizatora przekroczen oragz pigcieplytkowfj obrotowy prze-
lacznik znieksztalcenia progowe typu POWN,

Nadajnik sypgnaléw znieksztalcﬂnych“wyposaiony jest w
Wychylowy miernik (MEA-31) pradu nadawezego, obrotews
przelaczniki tréjplytowe Wprowadzanie zniekszﬁalcaﬁuprzyu
spieszenia i opéZnienia typu POWN oraz cztery Klawisze
typu Isestat. Klawisz zapis=MAT - { jasno szary) o nieza-
leznym dziataniu umozliwig dfuﬁowanie'na dalékspisie
wigdzynarodowego tekétn pomiarowego MAT, otrzymyvwanego
v cZasié badania od wspélpracujqcegefautomatu TAP=M, Po~
zostale klawisze {niebieskie, wspétzaleine) pozwalajg na _
przeprowadzauié kontroli dzjalanig ulctaddw nadajuika
przy udziale wlasnego dalekopisu dla tekstu poniarowvagoe
MAT, 5Q9 1lub przykiadewegs numers 01=353, .

W Srodkowej, gdérnej czebei tablicy zZamocowany jest
podzespél kontro{ny z trzema wskaiZnikomi Jarzeniowymi
typu Nixie, wyéwietlajqcymi nuner aktualnie badanegé g
cza, oraz Wytacznik klawiszowy NR, Podzespst ten ma roze~
wigzanie konstrukeyjne typowe dig wskaZnikéw cyfrowyeh, -
W ¢zebei Srodkowej tablicy umieszczony zostal przelacz= -
nik klawiézowy KUD do przeprowadzania kontroli ukladn
dolgczajacego,

W polu sterowanie Zamocovany jest“tgéjklawiszowy By
2pbl przelgcznikowy "start"~ﬁstop"§“z§ga W typu Isestat,
8prz¢Zony mechanicznie z zésﬁolém“kgntruia”ze wzgledu na
koniecznoéé funke jonalnego wykluczsnia sie obu zespoldw,
Klawiszé start {czerwony), stop {bialy) i zero W {nie..

Lieski) sluzg odpowiednié do uruchamiadia, chiwilowego za-
!
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trzymyvania i zerowania automatu. Umieszczony ponad kla=
wiszami podzespél projekeyjny, wyposazony w podSwietla-
ng Zardwkami i grawerowang plytke z metapleksy, wskasy=
waé bedzie zgodnie z wySwietlanymi napisami aktualny °
stan dzialania urzgdzenia TAP=M, :

Pole zasilanie ma wbudowany-wlqcznik segmentowy btypu
Isostat z crervonym kiawiszem Zﬁs;'specjélnie opracowanys
akragly wskaZnik wlaczenia zasilania oraz podzespol pre=
jekeyjny zajecie zdalne, © konstrukcji podobnej do od-
powiedniego podzespelu z pela sterowaniee

. o ,

Te3o Bozwiqzania konstrukeyjne urzgdzenia TAP-A

Telegraflczuy automat pomlarowy'do bédaﬁiﬁ 1%;;yd§;
bonenckich TAP-A ma konstruke je bardzo podobng (byla
juz o tym mowa wezedniej) do konstrukeji automatu pomia- .
wowego laczy migdzycentrélowych TAP-M, opisanej w pe?e
niniejszege opracowaniae Dlatego’ tez obecnie omawlane
rozwiazania konstrukeyjne ‘urzgdzenia TAP-A przedstawio=
ne bedg w pewnym.uproszczeniuo !

0gdlny widok stojaka urzgdzenia TAP-A podany jest n&
rys. 17. Rama stojaka (1) o wymiarach-2365x740 mm spa-=
wana jest 2 katownikéw stalowych 60x40x5 mm 1 40x40x5:nm
eraz wyposazona w elementy blokujace jak W stojaku TAP=M, !
stuzgee do zamocowania w konstrukeji rzgdoweg sali auto-
matdy centrali telegraficznejo

Poszczegélne zespoly pbélek wyposaZenia sto;aka przy-

mocowane gg do wamy wkrgtami M6x%2 0,
W gornej czrebei ramy przykrecona jest pdélka zespolu
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zabezpieczel gléwnych i lamp sygnalizacyjnych (9), skon=
strucwana i wyposaZona identyeznie jak w stojalku’ TAP=M.
W nastepnej kolejnoSci, liczac od géry stojakaj; u-

mieszczonych jest pigé wybierakdw krzyZowych typu WK-610
{(8) ukiladu dolgczajacego urzadzenia TAP-A, oznaczoaych
na’ rysunku WK1...WK5. Lo

" Pod wybierakami krzyzowymi, W odleglofci 1085 mm od
dolnej krawedzi ramy stojaka zamocowana jest tablica
sterowania i programowania {7) automatu. Odlegiodé ba
odpowiada w przybliZeniu wysokoSci 1,3 metra od poziomu
podlogi sali stojakéw. Forma konstrukeyjna i wymiary ga-
barytowe tablicy sterowania i _programowania sg takie sa-
ne., Jak poprzadnlo opisanej tablicy urzgdzeunia TAP-M
(pe7el i 742) o Zauwazalne rdznice rozwigzad konsipukeyj-
nych ﬁynikajé jedynie z odmiennego wypesaﬁcuié piyty
czolowej tablicy w elementy manipulacyjne i wskaZnikowe,
S W odlegtofci 590 mm, co odpowiada wysokofei okolo
790 mm od poziomu podiegi sali, umieszczony. jest w ramie
stojaka st6t (3) z wysuwanym pulpitem pod dalekopis (8)
urzadzenia TAP-A. Rozwizzania konstrukcyjné stolu sg i&
dentyczne z rozwigzaniami zastosowanymi w urzadzeniu ba-
danfowym TAP=M. W omawianym przypadku pojawiajg si¢ jed-
nak dodatkowe niedogodno$ei, ktdére mogay by¢ odczuwalue
przez obsiuge w praktyce eképloatacyjnej, wynikajace z
bardziej zwartej zabudowy stojaka TAP=Ae W po 701 ni-~
nie jszego opracowania (w ezebedl koncowe;) -omdwione zo=
staly pewne utrudnienia konstrukeyjne wyhikajace z ko=
niecznoéci zastosowania dalekopisu typu T52/3 w obudo-
wie drewnianej. Wspomniano tam réwniez o' przyjeciu dla
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urzgdzenia TAP-M rezwigzania vmozliwiajagcegs Zamocows-
nie stolu z dalekopisem na alternabywnych wysockoSeiathe
Ze wzgledd na calkowity zabudowg stojaka TAP-A uwarunke-

_wang potrzebami technieznymi nismozliwe jest prayjecie

alternatywnych rozvigzaf ZBMOCQWanla stoiu z dalekopli-
sem 1 stqd wysunigte przypuszezenie o dodaitkewych niedo-
zodnobeiach ekSpluatacyanycho

W dolnej czeSci ramy stoaaka TAP=A zamacowane sqg
zgoduie 2 ryso 17, panele przekafaikowe ukXadu deigcza-
jacezo UD (4) oraz sterujacege US (3) o Zastosowane tu

oryginalne konstrukeje produke ji-ZWUT, Wyposazenie ukila-

du UD umieszczone zostale na pudstaﬂie b-rredowaj, ne
rYS. T2/En51?3=2689 z bokami i pokrywg, nateniast ukla-
du US na kompletunej podstawie b4eypzgdowej, nr rygo szbu
=5173<681, : "

U samego dolu ramy umocowana jest polka ulktadéy elek-
tronieznych UE {2), Polka UE ma specéalnie wykdnau@ kon=
strukeje ramowd, W ktbrej umieszczone s3 péo#adnice_i-
ziacza LDB=1, mocujace piytki z obwodami driukowanymi po=
szczerblnych uktaddw elektroniczmych. Konstruke ja pdliki
przystoSowana jest do oryginalnej pokrywy, S-rzgdewe]
podstawy produkeji ZWUT, ‘ -

Cata metalowa konstrukecja stojaka zostala peddana
odpoviednie]j obrdbce gaIWaﬁicznaj i malarskie] dla za=
bezpieczenia przed szkodliwefcia wplywow atmosferycz-

nych oraz w celn zapewnienia estetyecznege wyslgdu.
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Ryg.1. Schemai blokowy peinoantomabtycsnego vrugdconiz bedenicw
: wego dls aystena TW 38

Rzad A -~ automatycsms cenbrals IW 39, »oad B o wybiéraki‘dola-
ezajsee (I 4 II), 28 ¢ - ulady badanicrue dic posgezegblnych
‘kaosy & grap ovgendy, road D - niZady bodonicie vspélne

Czeéé 4 -~ D - dalckopis zbonemta, TA = tranclacsja apavratowa,
UW « uybleralil wastepne, WO - wyblcpal grupouy, TE =
= jranslacje linigwa, 21 - zisoe migdusymiastowe
{micdzyocentzralore), Vi « wybiorak linicwy, GNS -« cone
trelny nadajail sygneidy dalelopisowyoh :

Czeéé B = I VD - plorweszy wybisrek doZzgezajacy, II WD - drugl
wyblerek dozgosajzoy

Czedé C = BUYW -« badaniowy ukiad wybierakdéw wabepnych, BUWG -
- badaniowy uk¥ad wybierakdw grupowych, SUIM ~ bada-
niowy ukrad rgosy migdzymisstowyeh, BUWIA -~ badaniowy
uk*ad wybierakdw liniowych i 2g0zy abonenckich

Czedé D =~ 5T4A -~ speojalna translacje aparatowa, TV ~ dalekopis
gapisujgoy wynik badaid, GI - gzenerator impuledw wE-
bierczych, MZ - wiernik znieksziazoed exyimicenyoh,
PO - pole obsiugli (programowania), SG - ukiad sygna-
lizacji, N2 - ukXad zanlekssziarced pomiarowych
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Rys. 11.

Uproszsczony schemat ldeowy uk&édu doiqczajaqego UD w urzgdzeniu TAP-M
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Rys. 14. Konstrukeja stojakowa urzqdzenia TAP-M ; widok z przodu

1 « rama stojaka, 2 - sté* pod dalekopis, 3 -~ dalekopis, 4 - pul~

pit do notatek, 5 - tablica eterowania 1 progrsmowania, 6...10 =

~ pdtka ukkadu dotgczajacego, 11 = pditka uktadu prébnego, 12 -

- pdéitka uktadu zabezpleczenia i sygnslizacji, 13 i 14 - péika u-

ktadéw elektronicznych, 15 -~ wybierak krzyiowy, 16 ~ pdika zespo-
Iu gabegpleozerl gidwnyeh 1 lamp sygnalizacyjnych
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Rys. 15. Eonstrukcja stojakows urszgdszenia TAP-M ; widok z boku

1...16 ~ opis iak przy rys. 14, 17 « elementy blokady stojaka,
B - ptytka zamilania dalekopisa
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Rys. 16, Tablica sterowania i programowania urzgdzenia TAP-M
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Rys. 17. Stojak urzadzenia TAP=-A

1 = rams stojaka, 2 -~ pdika uktadéw elektronicznych, 3 -~ pdtks
ukt¥adu sterujgcego, 4 - pdétka uktadu dotgczajgcego, 5 - stéi
pod daleképis, 6 - dalekopls, 7 - tablieca sterowsnia is progra-
mowania, 8 = twk1...5) wybiersk krzysowy, 9 - péika gespoiu zae
bespieczer giéwnyoh i lamp sygnalizacyjnych








